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DIRECCION DE POSGRADO

INSTRUCTIVO para el correcto llenado del formato SIP-30,
Registro o Actualizacion de Unidades de Aprendizaje (UAP)

El formato SIP-30 es un formulario PDF interactivo, el cual puede ser completado en forma electrénica con un lector de archivos PDF (Adobe Reader 9 o superior).
Para facilitar la identificacion de los campos del formulario, haga clic en el botdn Resaltar campos existentes, en la barra de mensajes del documento. Si lo prefiere,
puede imprimir el formato y completarlo a maquina de escribir o a mano.

El nombre de los campos y las areas designadas para requisitar la informacién son autoexplicativos; sin embargo se tienen instrucciones especificas para campos de
interés especial:

CAMPO INSTRUCCIONES
1.5 NUmero de semanas por Es el nimero de semanas lectivas efectivas al semestre, indicadas en el acuerdo de creacién del programa académico o en
semestre del programa alguna actualizacion posterior del programa. En caso de haber tenido una actualizacion en este sentido, la misma deberd
haber sido presentada y avalada en reunion del Colegio de Profesores de la Unidad Académica, ademas de haber sido
aprobada por la SIP. El rango de semanas lectivas al semestre es minimo 15 y maximo 18.

1.7 Tipo de horas Las unidades de aprendizaje, en cuanto a las horas asignadas, estan clasificadas como: Tedricas, Practicas y Teodrico-
practicas. Estas denominaciones son excluyentes, es decir, las unidades de aprendizaje solo pueden ser de un solo tipo, no
pueden tener horas combinadas.

1.8 Numero de horas - semana Es el nUmero de horas asignadas para ser impartida la Unidad de Aprendizaje a la semana.

1.8 Total de horas al semestre Es el nimero de horas totales a impartir de la Unidad de Aprendizaje al semestre. Se calcula multiplicando el campo 1.5
(Numero de semanas) por el campo 1.8 (Nimero de horas-semana)

1.9 Créditos (Reglamento de FORMULA DE CALCULO

Estudios de Posgrado 2017)
Este campo se calcula Tipo de Curso Criterio Créditos
automdticamente cuando el — yrm
. Tedrico 16 hrs. = 1 crédito (horas totales / 16)
formato se requisita Teor — 16 hrs = Lorédi - I e
electrénicamente e?rlFo—pract|co rs. = cr(? !to (horas totales / 16)
Préctico 16 hrs. = 1 crédito (horas totales / 16)
Seminario 16 hrs. = 1 crédito (horas totales / 16)
Estancia especial de 16 hrs. = 1 crédito (horas totales / 16)

aprendizaje

No deben asignarse fracciones, los créditos deben redondearse.

3.2

Temario

Debe organizarse por temas y subtemas, indicando la dedicacién de horas en la segunda columna. La suma de
horas debe coincidir con las horas indicadas en el campo (1.6) y deberad indicarse al final del desglose del temario.

Para Mayor informacién Consultar las siguientes paginas WEB:

El formato SIP-30 deberd estar firmado por el Director o Jefe de la Seccién de Estudios de Posgrado e Investigacién de la Unidad Académica. La ausencia de
dicha firma invalida la solicitud.

http://www.ipn.mx/normatividad/Paginas/reglamentos.aspx
http://www.ipn.mx/CCS/Gacetas/Paginas/inicio.aspx


http://www.aplicaciones.abogadogeneral.ipn.mx/reglamentos/rgto_posgrado.pdf
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NOMBRE DEL PROGRAMA: [ MAESTRIA EN TECNOLOGIA DE COMPUTO ]
COORDINADOR DEL PROGRAMA: [ DR. ALDAPE PEREZ MARIO

RECURSOS DE HARDWARE
NOMBRE DE LA UAP:

CLAVE: [ ] (Para ser llenado por la SIP)

NUMERO DE SEMANAS POR SEMESTRE DEL PROGRAMA:

TIPO DE UAP: OBLIGATORIA O OPTATIVA @

TIPO DE HORAS: TEORfA@ PRACTICAO TEORICO - PRACTICAO SEMINARIOO

NUMERO DE HORAS - SEMANA: TOTAL DE HORAS AL SEMESTRE: ‘ 60.0 l

CREDITOS (Reglamento de Estudios de Posgrado 2017): ‘ 4 l

FECHA DE ELABORACION DEL PROGRAMA DE LA UAP: [ 3 I 2 I 2021 ]
DD MM AAAA

SESION DEL COLEGIO DE PROFESORES EN QUE SE ACORDO [ 2DA.ORD. ] FECHA: [ 18 I 2 12021]

LA IMPLANTACION DE LA ASIGNATURA: DD

MM AAAA

ESTANCIA

ESPECIAL DE O

APRENDIZAJE



Il. DATOS DEL PERSONAL ACADEMICO A CARGO DEL DISENO O ACTUALIZACION DE LA UAP

21 COORD. DEL DISENO O ACTUALIZACION DE LA UAP:

[ RAMON SILVA ORTIGOZA

2.2 PROFESORES PARTICIPANTES EN EL DISENO O ACTUALIZACION DE LA UAP:

[ GABRIEL SEPULVEDA CERVANTES

EDGAR ALFREDO PORTILLA FLORES

MAGDALENA MARCIANO MELCHOR

N N M

— Y

. DESCRIPCION DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA DE LA UAP

3.1 OBJETIVO GENERAL:
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(MAXIMO 4)

CLAVE:

CLAVE:

CLAVE:

CLAVE:

CLAVE:

SIP-30

14263-EE-19

13746-ED-18
12948-ED-17

14914-EE-20

110N

(QUE EL ALUMNO COMPRENDA LOS COMPONENTES QUE CONFORMAN A UN SISTEMA DE ADQUISICION DE DATOS, CON LA
FINALIDAD DE REALIZAR UN PROCESAMIENTO COMPUTACIONAL PARA EL CONTROL DE VARIABLES DE PROCESO. PARA LLEVAR A
CABO ESTO, SE CAPACITARA AL ALUMNO EN EL DISENO E INSTRUMENTACION DE APLICACIONES DE DIVERSA INDOLE CON TARJETAS
DE ADQUISICION DE DATOS MEDIANTE EL EMPLEO DE MATLAB-SIMULINK.

3.2 COMPETENCIAS DEL PERFIL DE EGRESO A LAS QUE CONTRIBUYE:

-
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33 TEMARIO:

1. Introduccion 5
Partes que conforman un sistema de control de procesos por computadora

Sensores

Actuadores

Computadora

Software de andlisis matematico

2. Sensores y actuadores 10

Sensores Analogicos

Sensor de temperatura

Sensor de corriente

Sensor de velocidad

Sensor de posiciéon

Sensor de intensidad luminosa
Sensores Digitales

Sensor ON/OFF

Sensor digital de intensidad luminosa
Sensor digital de posicion
Actuadores

Motor de CD y CA

Actuadores lineales

Aplicaciones

3. Acopladores de seial 10
Acopladores Opticos

Acopladores electromagnéticos
Acoplamientos mecéanicos

4. Procesamiento computacional 12
Matlab

Introduccion

Conceptos basicos

Programacion basica

Simulink

Introduccion

Conceptos basicos

Bloques
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TEMAS Y SUBTEMAS HORAS

Aplicaciones

5. Adquisicion de datos

Tarjeta dSPace

Introduccion

Conceptos basicos

Principales componentes
Aplicaciones

DAQ National Instruments 600X
Introduccion

Conceptos basicos

Principales componentes
Aplicaciones ejemplo

6. Aplicaciones

Lectura y escritura de puertos
Convertidores A/D y D/A
Control de variables de proceso
Control de temperatura

Control de velocidad de un motor de CD

Control de iluminacién

Control de nivel de liquido de un contenedor

Control de posicion lineal y angular

15

20
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3.4 REFERENCIAS DOCUMENTALES:

({Robert L. Boylestad, Electronic Devices and Circuit Theory (11th Edition), Prentice Hall, 2012. ISBN-10:0132622262. \
2. Pallas Ramon A., Sensores y acondicionadores de sefial, 2001, Ed. Alfaomega, ed. 32, México.

3.Manuel Antoni, Biel Domingo, Olivé Joaquin, Prat Jordi, J. Sanchez Francesc, Instrumentacion Virtual: Adquisicion, procesado y analisis de sefiales, 2002, Ed.
Alfaomega, México.

4. http://www.ugr.es/~agcasco/tierra/Docs/matlab70.pdf

5. Ralph Morrison, "Instrumentation Fundamentals and Applications". Editorial: John Wiley & Sons, Inc.. 1984.

6. Holly Moore, MATLAB for Engineers. Prentice Hall, 2011. ISBN-10: 0132103257.

7. Stormy Attaway, Matlab, Third Edition: A Practical Introduction to Programming and Problem Solving. Butterworth-Heinemann, 2013. ISBN-10: 0124058760.

8. Jacob Fraden, Handbook of Modern Sensors: Physics, Designs, and Applications. Springer, 2010. ISBN10: 1441964657.

- J

3.5 PROCEDIMIENTOS O INSTRUMENTOS DE EVALUACION A UTILIZAR:

@efectuarén tres examenes parciales. \
Se evaluara mediante investigaciones y participaciones, asi como con un proyecto tedrico practico al final del curso.
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