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IEEE Access, Pais: USA, Vol. 8, No. 1, pp. 176774-176788, ISSN: 2169-3536, DOI:
10.1109/ACCESS.2020.3026666, September 2020.

Alejandro Rodriguez-Molina es autor para correspondencia.

Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 3.367 Q2 (2020)

Consuelo V. Garcia-Mendoza, Omar J. Gambino, Miguel G. Villarreal-Cervantes, Hiram Calvo, Evolutionary
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Event-Triggered Control strategy for a (3,0) mobile robot network, ISA Transactions, Pais: USA, Vol. 96, pp.
490-500, ISSN: 0019-0578. DOI: 10.1016/j.isatra.2019.07.005, January 2020.

Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 5.468 Q1(2020)




9.

Omar Serrano-Pérez, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Juan C. Gonzalez-Robles, Alejandro Rodriguez-
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“Prototipo para rehabilitacion de tobillo mediante un mecanismo esférico”. Participante del proyecto.
Duracién 1 afio.

2020
Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20200150 “Estudio
de enfoques de optimizacion bioinspirada en la sintonizacion é6ptima del controlador de sistemas
mecatronicos”. Director del proyecto. Duracion 2 afios (1/2).

Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20201406
“‘Prototipo 6ptimo para rehabilitaciéon de miembro inferior. parte II’. Participante del proyecto. Duracion 1
afo.

2019
Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20190239
“Sintonizacion o6ptima del control disparado por eventos para robots manipuladores”. Director del
proyecto. Duraciéon 1 ano.

Proyecto Externo con SEDENA “Desarrollo de un Sistema de adiestramiento virtual”’. Participante del
proyecto 20/0ctubre/2013 — 5/abril/2018. Duracién 5 afios.




Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20195381
“Optimizacion evolutiva de un ensamble para determinar polaridad de sentimientos en tweets”.
Participante del proyecto. Duracién 1 afo.

Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20196226
“Prototipo 6ptimo para rehabilitacion de miembro inferior. parte I’. Participante del proyecto. Duracion 1
afio.

2018
Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20180196
“Inclusion de estrategias multi-poblacionales en el algoritmo de evolucién diferencial para el diseiio
optimo de extremidades de robots bipedos”. Director del proyecto. Duracion 1 afio.

Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20180808
“Desarrollo de un simulador de vuelo de avién con plataforma de movimiento”. Participante del proyecto.
Duracion 1 afio.

Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20181312
“Sistema de rehabilitacion de miembro inferior a través de un mecanismo sintetizado 6ptimamente
utilizando evolucién diferencial’. Participante del proyecto. Duracién 1 afio.

2017
Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20170783
“Sintonizaciéon 6ptima de las ganancias del sistema de control en un robot mévil omnidireccional”.
Director del proyecto. Duracién 1 afio.

Proyecto de Innovacién de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP
20172317 “Control inteligente de motores de corriente directa a través de optimizacion dinamica en linea
evolutiva”. Director del proyecto. Duracién 1 afo.

2016
Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20160826 “Diseino
paramétrico 6ptimo de un mecanismo para la marcha bipeda en el plano sagital’. Director del proyecto.
Duracion 1 afio.

2015
Proyecto de la Secretaria de Investigacidon y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20151212
“Adaptacion basada en algoritmos evolutivos para los parametros de control de velocidad de un motor
de CD”. Director del proyecto. Duracion 1 afio.

Proyecto Investigacion Basica SEP-CONACYT 182298, Registro SIP-2012-RE7177 “Mecanismo de
explotacion exhaustiva en el algoritmo de evoluciéon diferencial para problemas de optimizacion
dinamica no lineal multiobjetivo en el disefio de sistemas mecatrénicos”. Director del proyecto. 2012-
2015. Duracién 3 afios.

2014
Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20140926
“Estudio de mecanismos de exploracion / explotacion en algoritmos meta-heuristicos en el marco de
disefio concurrente”. Director del proyecto. Duracion 1 afio.

2013
Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20131053
“‘Estrategias evolutivas bioinspiradas en el disefio y control de sistemas mecatrénicos”. Director del
proyecto. Duraciéon 1 afo.

2012:
Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20120663
“Sistemas Mecatronicos de Arquitectura Abierta”. Director del proyecto. Duracién 1 afo.

Proyecto de la Secretaria de Investigacién y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20120231
“Modelacion Adaptable de Sistemas Hibridos no Lineales Inciertos que representan Reacciones
Secuenciales de Origen Biolégico y Quimico”. Participante del proyecto. Duracion 1 afio.

Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20121472
‘Instrumentacién de una Transmisioén Infinitamente Variable”. Participante del proyecto. Duracion 1 afio.




o 2011:
Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20110165 “Diseio
de un Manipulador Mévil”. Director del proyecto. Duracién 1 afio.

1.

Proyecto de la Secretaria de Investigacion y Posgrado del Instituto Politécnico Nacional SIP 20111027 “Disefio
Optimo de una Transmisién de Variacién Continua”. Participante del proyecto. Duracién 1 afo.

o 2008-2012:
Proyecto Conacyt 84060 “Técnicas de robustez en el diseio integrado de sistemas mecatréonicos”.
Participante del proyecto 2008-2012. Duracién 3 afios.

1.

TESIS DIRIGIDAS

Tesis de Doctorado

1.

Balanceo o6ptimo multiobjetivo de robots manipuladores considerando cargas dinamicas,
Ricardo Mejia Rodriguez, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 22/08/2023 en la Ciudad de México, México.
Doctorado en Ingenieria en Sistemas Robéticos y Mecatronicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G.
Villarreal Cervantes y Dr. José Humberto Pérez Cruz. Aprobado por decision unanime.

Identificacion paramétrica de sistemas roboéticos a través de optimizacion bio-inspirada para el
desarrollo de un modelo nominal en el enfoque de “Model in the loop”, Roberto Castro Medina,
Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional
(CIDETEC-IPN), defendida el 01/07/2022 en la Ciudad de México, México. Doctorado en Ingenieria en
Sistemas Robéticos y Mecatrénicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Leonel
German Corona Ramirez. Aprobado por decisién unanime.

Sintonizacién éptima fuera de linea multi-objetivo del control disparado por eventos aplicado a
sistemas roboticos, Saul Enrique Benitez Garcia, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico en
Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 28/06/2022 en la Ciudad de
México, México. Doctorado en Ingenieria en Sistemas Robéticos y Mecatronicos. Directores de tesis:
Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Efrén Mezura Montes. Aprobado por decisiéon unanime.

Mecanismo espacial de generacidon de trayectoria en la rehabilitacién de tobillo a través del
enfoque de optimizacién, Luis Ernesto Valencia Segura, Centro de Innovaciéon y Desarrollo
Tecnoldgico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 26/01/2022
en la Ciudad de México, México. Doctorado en Ingenieria en Sistemas Roboéticos y Mecatrénicos.
Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Leonel German Corona Ramirez.
Aprobado con Distincién Cum Laude.

Study of constraint-handling techniques in the optimal synthesis of rehabilitation mechanisms,
José Saul Mufioz Reina, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnologico en Cémputo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 20/01/2022 en la Ciudad de México, México.
Doctorado en Ingenieria en Sistemas Robéticos y Mecatronicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G.
Villarreal Cervantes y Dr. Leonel German Corona Ramirez. Aprobado por decision unanime.

Incorporacion de robustez en la sintonizacion del controlador por el método de optimizacion
para sistemas roboéticos, Omar Serrano Pérez, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico en
Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 04/06/2021 en la Ciudad de
México, México. Doctorado en Ingenieria en Sistemas Robdéticos y Mecatronicos. Directores de tesis:
Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Alejandro Rodriguez Molina. Aprobado por decisidn
unanime.

Disefo 6ptimo de una boquilla para el vertido de un liquido viscoso, Victor Dario Cuervo Pinto,
Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional
(CIDETEC-IPN), defendida el 28/07/2020 en la Ciudad de México, México. Doctorado en Ingenieria en
Sistemas Robdticos y Mecatronicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Leonel
German Corona Ramirez. Aprobado con Distincion Cum Laude.

Disefio concurrente en la optimizacion de un mecanismo de locomocién bipeda, Jesus Said
Pantoja Garcia, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico en Coémputo del Instituto Politécnico
Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 29/07/2019 en la Ciudad de México, México. Doctorado en
Ingenieria en Sistemas Robdticos y Mecatronicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal
Cervantes y Dra. Consuelo Varinia Mendoza Garcia. Aprobado con Mencién Honorifica.

Disefio estructura-control de un robot bipedo semi-pasivo, Josué Nathan Martinez Castelan,
Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional




(CIDETEC-IPN), defendida el 31/07/2019 en la Ciudad de México, México. Doctorado en Ingenieria en
Sistemas Roboticos y Mecatrénicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes. Aprobado
con Mencién Honorifica.

. Study of meta-heuristic algorithms in the optimization of adaptive control of mechatronic

systems, Alejandro Rodriguez Molina, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Computo del
Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 17/01/2019 en la Ciudad de México,
México. Doctorado en Ingenieria en Sistemas Roboticos y Mecatrénicos. Directores de tesis: Dr. Miguel
G. Villarreal Cervantes y Dr. Mario Aldape Pérez. Aprobado con Distincion Cum Laude.

. Control colaborativo disparado por eventos para sistemas multiagentes, José Pedro Sanchez

Santana, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional
(CIDETEC-IPN), defendida el 03/08/2018 en la Ciudad de México, México. Doctorado en Ingenieria en
Sistemas Robdéticos y Mecatrénicos. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Fermi
Guerrero Castellanos. Aprobado con Mencién Honorifica.

e Tesis de Maestria

1.

Desarrollo de un actuador elastico en serie para una prétesis transtibial considerando un
enfoque de optimizacién en el control,por Andrés Abraham Palma Huerta, Centro de Innovacion y
Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el
09/07/2024 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de Computo. Directores de tesis:
Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. lvan de Jesus Salgado Ramos. Aprobado por decisién
unanime.

Disefio y manufactura aditiva de un sistema de comunicaciéon moévil basado en caos, por
Alejandro Mendoza Chegue, Escuela Superior de Ingenieria Mecanica y Eléctrica del Instituto
Politécnico Nacional (ESIME-IPN) unidad Azcapotzalco, defendida el 27/11/2023 en la Ciudad de
México, México. Maestria en Ingenieria de Manufactura. Directores de tesis: Dr. José Humberto Pérez
Cruz y Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes. Aprobado por decision unanime.

Control virtual de un robot manipulador con lazo de seguridad para la interaccién con humano
usando un sensor de fuerza industrial, por Jesus Aldo Paredes Ballesteros, Centro de Innovacion y
Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el
28/01/2022 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis:
Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Gabriel Sepulveda Cervantes. Aprobado por decision
unanime.

Sintonizacion 6ptima del controlador de un motor sin escobillas, por Alam Gabriel Rojas Lépez,
Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional
(CIDETEC-IPN), defendida el 29/07/2020 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de
Computo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes. Aprobado con Mencién Honorifica.

Optimizacion de la energia de un robot manipulador a través del equilibrio estatico y dinamico,
por Ricardo Mejia Rodriguez, Centro de Innovacioén y Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 28/08/2020 en la Ciudad de México, México.
Maestria en Tecnologia de Computo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Josué
Nathan Martinez Castelan. Aprobado con Mencion Honorifica.

Inclusion de la dinamica de los actuadores y manejadores en el enfoque de sintonizacion del
controlador por métodos de optimizacién: Aplicaciéon a un robot moévil omnidireccional, por Eric
Aaron Correa Fernandez, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 04/07/2019 en la Ciudad de México, México.
Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y M.C.
Juan Carlos Gonzalez Robles. Aprobado con Mencién Honorifica.

Sintonizacion 6ptima del control disparado por eventos para robots manipuladores, por Saul
Enrique Benitez Garcia, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico en Coémputo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 17/01/2019 en la Ciudad de México, México.
Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y M.C.
Juan Carlos Gonzalez Robles. Aprobado con Mencion Honorifica.

Implementacién de impresiéon 3D en una célula de manufactura, por Francisco Munguia Galeno,
Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional
(CIDETEC-IPN), defendida el 26/10/2018 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de
Cémputo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y M.C. Juan Carlos Gonzalez Robles.
Aprobado con Mencion Honorifica.




Inclusion de fuerzas en un mecanismo de rehabilitacion de miembro inferior, por José Sadl
Mufoz Reina, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico en Coémputo del Instituto Politécnico
Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 03/08/2018 en la Ciudad de México, México. Maestria en
Tecnologia de Computo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Leonel German
Corona Ramirez. Aprobado con Mencion Honorifica.

. Plataforma experimental de un sistema robético con control de fuerza de arquitectura abierta,
por Roberto Castro Medina, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico en Coémputo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 02/08/2018 en la Ciudad de México, México.
Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr.
Gabriel Sepulveda Cervantes. Aprobado por decision unanime.

. Sintonizacion optima de las ganancias del sistema de control en un robot movil
omnidireccional, por Omar Serrano Pérez, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico en
Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 07/07/2017 en la Ciudad de
México, México. Maestria en Tecnologia de Coémputo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal
Cervantes y M.C. Juan Carlos Gonzalez Robles. Aprobado con Mencién Honorifica.

. Sintonizacion éptima del sistema de control en un manipulador utilizando algoritmos
metaheuristicos, por Carlos Ricardo Ricafio Rea, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en
Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 02/02/2016 en la Ciudad de
México, México. Maestria en Tecnologia de Computo. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal
Cervantes y Dr. Mario Aldape Pérez. Aprobado con Mencién Honorifica.

. Visiéon por computadora para la recolecciéon de objetos y su recoleccion utilizando el robot
manipulador Scorbot ER4pc, por Giovanni Flores Caballero, Centro de Innovacion y Desarrollo
Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 29/01/2016
en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis: Dr. Miguel
G. Villarreal Cervantes y Dr. Juan Carlos Herrera Lozada. Aprobado con Mencion Honorifica.

. Disefio paramétrico de un robot bipedo, Jesus Said Pantoja Garcia, Centro de Innovacion y
Desarrollo Tecnoldgico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el
18/12/2015 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis:
Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y M.C. Juan Carlos Gonzalez Robles. Aprobado con Mencién
Honorifica.

. Control cooperativo disparado por eventos para sistemas multiagentes, Soledad Ramirez
Martinez, Benemérita Universidad Autbnoma de Puebla, defendida el 25/09/2015 en Puebla, México.
Maestria en Ingenieria Electronica opcion Instrumentacion Electronica. Directores de tesis: Dr. Fermi
Guerrero Castellanos y Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes. Aprobado con Distinciéon Cum Laude.

. Evolucién Diferencial para el Control de un Motor de Corriente Directa Bajo Incertidumbre
Paramétrica, José Yair Guzman Gaspar, Laboratorio Nacional de Informatica Avanzada (LANIA) A.C.,
defendida el 13/02/2015 en Xalapa, Veracruz, México. Maestria en Computacion Aplicada.Directores
de tesis: Dr. Efén Mezura Méntes, Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Cora B. Excelente Toledo.
Aprobado con Mencién Honorifica.

. Tele - operacion haptica de un manipulador moévil, Diego Armando Alvarado Juarez, Centro de
Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN),
defendida el 15/01/2015 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de Cédmputo.
Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Gabriel Sepulveda Cervantes. Aprobado
con Mencién Honorifica.

. Disefio Optimo de un Manipulador Mévil, Daniel de la Cruz Mucifio, Centro de Innovacién y
Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el
13/01/2014 en la Ciudad de México, México. Maestria en Tecnologia de Cémputo. Directores de tesis:
Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Edgar A. Portilla Flores. Aprobado con Mencién Honorifica.

. Modelado dinamico e identificacion paramétrica de una transmision de variacion continua,
Calva Yanez Maria Barbara, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico en Computo del Instituto
Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), defendida el 18/12/2013 en la Ciudad de México, México.
Maestria en Tecnologia de Computo. Directores de tesis: Dr. Edgar A. Portilla Flores y Dr. Miguel G.
Villarreal Cervantes. Aprobado con Mencién Honorifica.

e Tesis de Licenciatura.




Robot multi-patas con mecanismo de locomocién de ocho eslabones orientado a fertilizaciéon
de maiz/cafa, Emmanuel Uvillado Pintado Espino, Luis Jeslis Roque Romero, Arturo Sanchez
Frausto, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas del Instituto
Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 02/02/2024 en la Ciudad de México, México. Ingenieria
Mecatrénica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes, M.E. Elizabeth Rivas Bonilla, Dr.
Leonel German Corona Ramirez.

Plataforma de control cooperativo centralizado para sistemas multiagente conformado por
robots méviles omnidireccionales, Jaime Zuriel Ugalde Sanchez, Faustino Garcia Mercado, Fuad
Alejandro Lopez Sayeg, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas
del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 05/01/2022 en la Ciudad de México,
México. Ingenieria Mecatronica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Dario
Cuervo Pinto.

Arquitectura abierta de control de fuerza a través de un sensor industrial para un robot
manipulador, Jeon Ha Eun, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 07/01/2022 en la Ciudad de
México, México. Ingenieria Mecatronica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr.
José Alfredo Rosas Flores.

Robot mévil (3,0) de arquitectura de control abierta considerando un sistema de odometria para
su regulaciéon en el espacio de operacion, Saul Benitez Garcia, Jorge Luis De la Cruz Osorio,
Escuela Superior de Ingenieria Mecanica y Eléctrica del Instituto Politécnico Nacional, Unidad
Culhuacan, defendida el 07/09/2017 en la Ciudad de México, México. Ingenieria en Comunicacione y
Electronica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Domingo de Jesus Cortés
Dominguez.

Kit didactico de un Brazo Robético para Mecatronica, Aldo Gonzalez Escalefa, Alexis E. Santiago
Palizada, José A. Zarco Rebollar, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 21/11/2017 en la Ciudad de
México, México. Ingenieria Mecatronica. Directores de tesis: Dr. Alvaro Anzueto Rios, Dr. Miguel G.
Villarreal Cervantes y Dr. Juan Antonio Jaramillo Gémez.

Prototipo de un robot mévil aspiradora para la recolecciéon de polvo y pelusa del suelo en los
hogares, Edgar Augusto Cortés Herndndez, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y
Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 29/06/2015 en la
Ciudad de México, México. Ingenieria Mecatrénica. Directores de tesis: Dra. Banca Esther Carbajal
Gamez, Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes e Ing. Carlos Rios Ramirez.

Prototipo auxiliar en rehabilitacion de miembro pélvico para flexo-extensiéon en pacientes con
hemiplejia, Javier De La O Ortiz, Karla Beatriz Pérez Anaya, Unidad Profesional Interdisciplinaria en
Ingenieria y Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el
16/12/2014 en la Ciudad de México, México. Ingenieria Mecatrénica. Directores de tesis: Dr. Miguel G.
Villarreal Cervantes, Dr. Alberto Luviano Juarez.

Robot recolector de botellas de plastico en medios acuaticos, Nery Emigdio Lopez Ruiz, Norma
América Varela Jiménez, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas
del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 03/07/2014 en la Ciudad de México,
México. Ingenieria Mecatrénica. Directores de tesis: Dr. Alvaro Anzueto Rios, Dr. Miguel G. Villarreal
Cervantes e Ing. Carlos Rios Ramirez.

Teleoperacion kinestésica de un manipulador movil, Roberto Ruiz Alcantara, Jesus Manuel
Vazquez Nicolas, Alejandro Raul Zerén Hernandez, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria
y Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 22/11/2013 en
la Ciudad de México, México. Ingenieria Mecatronica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal
Cervantes, Dr. Alberto Luviano Juarez y Dr. Edgar Portilla Flores.

. Prototipo de reconstruccion tridimensional para medir objetos en un ambiente virtual, Miguel A.
Mendoza Guadarrama, Angel Ulises Morales Vazquez, César Jordan Rosas Avila, Ricardo Ricafio
Rea, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas del Instituto
Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 18/05/2012 en la Ciudad de México, México. Ingenieria
Mecatrénica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes, Dr. Alvaro Anzueto Rios.

. Robot bipedo semi-pasivo actuado con un minimo de energia, Rubén Garcia Saldivar, Unidad
Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional




(UPIITA-IPN), defendida el 21/09/2012 en la Ciudad de México, México. Ingenieria Mecatronica.
Directores de tesis: Dr. Carlos A. Cruz Villar y Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes.

. Disefio, manufactura y control de un manipulador paralelo mévil omnidireccional, Levi Eliel

Garcia Sosa, Sergio Abel Saldivar Barcenas, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y
Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 21/09/2012 en la
Ciudad de México, México. Ingenieria Mecatrénica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal
Cervantes y Dr. Carlos A. Cruz Villar.

. Redisefo 6ptimo de un mecanismo de transmision de variacion continua utilizando evoluciéon

diferencial, Izumi Enrique Chikamatsu Nieto, Cuauhtémoc Morales Cruz, Rosaura Anaid Suarez
Santillan, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas del Instituto
Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 29/09/2011en la Ciudad de México, México. Ingenieria
Mecatrénica. Directores de tesis: Dr. Edgar A. Portilla Flores, Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y M.
C. Alejandro Escamilla Navarro.

. Robot movil clasificador auténomo basado en el concurso latinoamericano de robética 2010,

Benito Granados Rojas, Mario Alberto Jiménez Saucedo y Manuel Alejandro Vallejo Alarcéon, Unidad
Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional
(UPHITA-IPN), defendida el 07/11/2011 en la Ciudad de México, México. Ingenieria Mecatrénica.
Directores de tesis: M. C. Yesenia E. Gonzalez Navarro , Dr. Leonel G. Corona Ramirez y Dr. Miguel
G. Villarreal Cervantes.

e Servicio Social

1.

Asesor de servicio social del alumno Luis Jesus Roque Romero de la carrera de Ingenieria en
Mecatrénica. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico. Programa de
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacién e Investigacion en computo con clave
20440a3826, del 03/04/23 al 03/11/23.

Asesor de servicio social del alumno Emmanuel Uvillado Pintado Espino de la carrera de Ingenieria en
Mecatrénica. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico. Programa de
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacion en cémputo con clave
20440a3826, del 03/04/23 al 03/11/23.

Asesor de servicio social del alumno Arturo S&nchez Frausto de la carrera de Ingenieria en
Mecatrénica. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico. Programa de
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacién e Investigacién en cémputo con clave
20440a3826, del 03/04/23 al 03/11/23.

Asesor de servicio social del alumno Alejandro Avellaneda Aguero de la carrera de Ingenieria en
Robatica Industrial. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico. Programa de
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacion en cémputo con clave
20440a3826, del 16/08/22 al 16/03/23.

Asesor de servicio social del alumno Irving Saul Flores Nolasco de la carrera de Ingenieria en
Comunicaciones y Electronica. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico.
Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacion en computo (a
distancia) con clave 05440a8298, del 18/04/22 al 18/10/22.

Asesor de servicio social del alumno Fuad Alejandro Lopez de la carrera de Ingenieria en mecatrénica.
Institucion receptora: Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico. Programa de servicio social:
Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacion en cémputo (a distancia) con clave
05440a8298, del 01/12/20 al 01/07/21.

Asesor de servicio social del alumno Faustino Garcia Mercado de la carrera de Ingenieria en
mecatrénica. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico. Programa de
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacién e Investigacién en cémputo (a distancia) con
clave 05440a8298, del 01/12/20 al 01/07/21.

Asesor de servicio social de la alumna Jeon Ha Eun de la carrera de Ingenieria en mecatronica.
Institucion receptora: Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico. Programa de servicio social:
Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacién en computo con clave 20440a3826, del
01/04/20 al 02/11/20.




9.

Asesor de servicio social del alumno Jorge Luis de la Cruz Osorio de la carrera de Ingenieria en
comunicaciones y electrénica. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico.
Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacién en computo
con clave 20440a3826 del 01/06/15 al 11/01/16.

. Asesor de servicio social del alumno Saul Enriqgue Benitez Garcia de la carrera de Ingenieria en

comunicaciones y electronica. Institucion receptora: Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico.
Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacién en computo
con clave 20440a3826 del 01/06/15 al 11/01/16.

. Asesor de servicio social del alumno Abel de Gante Coronel de la carrera de Ingenieria en

comunicaciones y electronica. Institucion receptora: Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico.
Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacién en computo
con clave 20440a3826 del 03/02/15 al 03/09/15.

. Asesor de servicio social del alumno Jesus Manuel Vazquez Nicolds de la carrera de Ingenieria en

mecatrénica. Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas. Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovacion e Investigacion en
coémputo con clave 20440a3826 del 05/11/12 al 05/06/13.

. Asesor de servicio social del alumno César Ernesto Hernandez Villa de la carrera de Ingenieria en

mecatrénica. Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas. Programa de servicio social: Desarrollo, administracion y mantenimiento de proyectos de
ingenieria de computo con clave 20440a2270 del 01/06/12 al 07/01/13.

. Asesor de servicio social del alumno Hugo Ivan Sanchez Rodriguez de la carrera de Ingenieria en

mecatrénica. Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas. Programa de servicio social: Desarrollo, administracion y mantenimiento de proyectos de
ingenieria de computo con clave 20440a2270 del 17/10/11 al 17/05/12.

. Asesor de servicio social de la alumna Karla Beatriz Pérez Anaya de la carrera de Ingenieria en Bionica.

Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas.
Programa de servicio social: Desarrollo, administracion y mantenimiento de proyectos de ingenieria de
cémputo con clave 20440a2270 del 01/03/12 al 03/10/12.

. Asesor de servicio social del alumno Javier de la O Ortiz de la carrera de Ingenieria en Bioénica.

Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas.
Programa de servicio social: Desarrollo, administracién y mantenimiento de proyectos de ingenieria de
cémputo con clave 20440a2270 del 01/03/12 al 03/10/12.

. Asesor de servicio social del alumno Jesus Said Pantoja Garcia de la carrera de Ingenieria en control

y automatizacion. Institucion receptora: Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico. Programa de
servicio social: Desarrollo, administracion y mantenimiento de proyectos de ingenieria de cémputo
con clave 20440a2270 del 01/11/11 al 01/06/12.

. Asesor de servicio social del alumno Miguel Angel Mendoza Guadarrama de la carrera de Ingenieria
en mecatroénica. Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas. Programa de servicio social: Disefiar e instrumentar procesos que involucren a la
mecatrénica para el desarrollo tecnolégico con clave 20410a1861 del 16/02/11 al 15/09/11.

. Asesor de servicio social del alumno Angel Ulises Morales Vazquez de la carrera de Ingenieria en

mecatrénica. Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas. Programa de servicio social: Disefiar e instrumentar procesos que involucren a la
mecatrénica para el desarrollo tecnoldgico con clave 20410a1861 del 16/02/11 al 15/09/11.

. Asesor de servicio social del alumno Cesar Jordan Rosas Avila de la carrera de Ingenieria en

mecatrénica. Institucion receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingenieria y Tecnologias
Avanzadas. Programa de servicio social: Disefiar e instrumentar procesos que involucren a la
mecatrénica para el desarrollo tecnoldgico con clave 20410a1861 del 16/02/11 al 15/09/11.

REVISOR DE LIBROS INTERNACIONALES / NACIONALES

o 2021

o Evaluador de la propuesta del libro Meta-heuristic Techniques in Intelligent Software Engineering Systems de
la editorial CRC Press, Taylor and Francis Group. Fecha de inicio: 28 de mayo 2021. Fecha de término:16 de
junio 2021.




REVISOR PARA REVISTAS INTERNACIONALES / NACIONALES

o 2022

e Revisor de un articulo en Mechanics Based Design of Structures and Machines, ISSN 1539-7734, Taylor &
Francis INC, Philadelphia, PA, USA. indice JCR, factor de impacto 4.364 (2021), Q1. Fecha de inicio: 10
enero 2022. Fecha de término: 8 febrero 2022.
Revisor de un articulo en Automatika, ISSN 0005-1144, Taylor & Francis LTD, Oxon, England. indice JCR,
factor de impacto 1.790 (2021), Q3. Fecha de inicio: 31 enero 2022. Fecha de término: 21 febrero 2022.
Revisor de un articulo en Applied Soft Computing, ISSN 1568-4946, Elsevier, Netherlands, indice JCR, factor
de impacto 8.263 (2021), Q1. Fecha de inicio: 23 febrero 2022. Fecha de termind: 16 marzo 2022.
Revisor de un articulo en IEEE-ASME Transactions on mechatronics, ISSN 1083-4435, |IEEE-Inst Electrical
Electronics Engineers INC, Piscataway, NJ, USA. indice JCR, factor de impacto 5.867 (2021), Q1. Fecha de
inicio: 11 abril 2022. Fecha de termind: 9 mayo 2022.
Revisor de un articulo en Applied Soft Computing, ISSN 1568-4946, Elsevier, Netherlands, indice JCR, factor
de impacto 8.263 (2021), Q1. Fecha de inicio: 22 abril 2022. Fecha de terminé: 16 mayo 2022.
Revisor de un articulo en International Journal of Dynamics and Control, ISSN 2195268X, Springer, indice
Scopus. Fecha de inicio: 20 mayo 2022. Fecha de término: 3 julio 2022.
Revisor de un articulo en Applied Soft Computing, ISSN 1568-4946, Elsevier, Netherlands, indice JCR, factor
de impacto 8.263 (2021), Q1. Fecha de inicio: 30 mayo 2022. Fecha de terminé: 21 junio 2022.

2021
Revisor de un articulo en Arabian Journal for Science and Engineering, ISSN 2193-567X, Elsevier, King Fahd
Univ Petroleum Minerals, Saudi Arabia. indice JCR, factor de impacto 2.334 (2020), Q3. Fecha de inicio: 6
enero 2021. Fecha de término: 31 enero 2021.
Revisor de un articulo en Environmental Research, ISSN 0013-9351, Elsevier, San Diego, California, USA.
indice JCR, factor de impacto 6.498 (2020), Q1. Fecha de inicio: 15 mayo 2021. Fecha de término: 14 junio
2021.
Revisor de un articulo en Mathematical Problems in Engineering, ISSN 1024-123X, Hindawi, Londres,
Inglaterra. indice JCR, factor de impacto 1.305 (2020), Q4. Fecha de inicio: 1 marzo 2021. Fecha de término:
17 de marzo 2021.
Revisor de un articulo en International Journal of Dynamics and Control, ISSN 2195268X, Springer, indice
Scopus. Fecha de inicio: 20 mayo 2021. Fecha de término: 29 junio 2021.
Revisor de un articulo en IEEE/ASME Transactions on Mechatronics, ISSN 1083-4435, IEEE, Piscataway,
NJ, USA. indice JCR, factor de impacto 5.303 (2020), Q1. Fecha de inicio: 16 junio 2021. Fecha de término:
15 julio 2021.
Revisor de un articulo en Ocean Engineering, ISSN 0029-8018, Elsevier, Oxford, England. indice JCR, factor
de impacto 3.795 (2020), Q1. Fecha de inicio: 17 julio 2021. Fecha de término: 16 agosto 2021.
Revisor de un articulo en Automatika, ISSN 0005-1144, Taylor & Francis, Zagreb, Croacia. indice JCR, factor
de impacto 0.764 (2019), Q4. Fecha de inicio: 16 junio 2021. Fecha de término: 13 julio 2021.
Revisor de un articulo en Automatika, ISSN 0005-1144, Taylor & Francis, Zagreb, Croacia. indice JCR, factor
de impacto 0.764 (2019), Q4. Fecha de inicio: 29 septiembre 2021. Fecha de término: 4 octubre 2021.
Revisor de un articulo en IEEE Access, ISSN 2169-3536, IEEE, USA, indice JCR, factor de impacto 3.367
(2020), Q2. Fecha de inicio: 14 septiembre 2021. Fecha de término: 21 septiembre 2021.
Revisor de un articulo en Sensors, ISSN 1424-8220, MDPI, Basel, Suiza, indice JCR, factor de impacto 3.576
(2020), Q1. Fecha de inicio: 15 agosto 2021. Fecha de término: 27 agosto 2021.
Revisor de un articulo en Sensors, ISSN 1424-8220, MDPI, Basel, Suiza, indice JCR, factor de impacto 3.576
(2020), Q1. Fecha de inicio: 14 septiembre 2021. Fecha de término: 19 septiembre 2021.
Revisor de un articulo en Sensors, ISSN 1424-8220, MDPI, Basel, Suiza, indice JCR, factor de impacto 3.576
(2020), Q1. Fecha de inicio: 14 octubre 2021. Fecha de término: 14 octubre 2021.
Revisor de un articulo en Ocean Engineering, ISSN 0029-8018, Elsevier, Oxford, England. indice JCR, factor
de impacto 3.795 (2020), Q1. Fecha de inicio: 21 septiembre 2021. Fecha de término: 22 septiembre 2021.
Revisor de un articulo en Journal of Engineering Manufacture, ISSN 0954-4054, SAGE, London, England.
indice JCR, factor de impacto 2.610 (2020), Q2. Fecha de inicio: 6 diciembre 2021. Fecha de término: 24
diciembre 2021.

2020
Revisor de un articulo en IEEE Transactions on Cybernetics, ISSN 2168-2267, IEEE, USA, indice JCR, factor
de impacto 11.448 (2020), Q1, 2 marzo 2020. Fecha en que se termind la revision 03-05-20.
Revisor de un articulo en IEEE Access, ISSN 2169-3536, IEEE, USA, indice JCR, factor de impacto 3.367
(2020), Q2, 1 agosto 2020. Fecha en que se termino la revision 09-08-20.
Revisor de un articulo en Swarm and Evolutionary Computation, ISSN 2210-6502, Elsevier, Netherlands, indice
JCR, factor de impacto 7.177 (2020), Q1, 7 septiembre 2020. Fecha en que se terminé la revisién 06-11-20.
Revisor de un articulo en Swarm and Evolutionary Computation, ISSN 2210-6502, Elsevier, Netherlands, indice
JCR, factor de impacto 7.177 (2020), Q1, 24 noviembre 2020. Fecha en que se terminé la revisién 21-12-20.




Revisor de un articulo en International Journal of Dynamics and Control, ISSN 2195268X, Springer, indice
Scopus. 2 enero 2020. Fecha en que se termind la revision 04/01/2020.

Revisor de un articulo en SN Applied Sciences, ISSN 2523-3963, Springer, indice JCR, factor de impacto 0.32
(2020), Q2,. 28 octubre 2020. Fecha en que se termind la revision 16/11/2020.

2019
Revisor de un articulo en IEEE Access, ISSN 2169-3536, IEEE, USA, indice JCR, factor de impacto 3.745
(2019), Q1, 18 febrero 2019. Fecha en que se terminé la revisiéon 25-02-19.
Revisor de un articulo en IEEE Transactions on Cybernetics, ISSN 2168-2267, IEEE, USA, indice JCR, factor
de impacto 11.079 (2019), Q1, 8 mayo 2019. Fecha en que se termind la revision 27-06-19.
Revisor de un articulo en Applied Soft Computing, ISSN 1568-4946, Elsevier, Netherlands, indice JCR, factor
de impacto 5.472 (2019), Q1, 9 noviembre 2019. Fecha en que se terminé la revisiéon 02-12-19.
Revisor de un articulo en Arabian Journal for Science and Engineering, ISSN 0377-9211, King Fahd Univ
Petroleum Minerals, Saudi Arabia, indice JCR, factor de impacto 1.711 (2019), Q3, 18 septiembre 2019. Fecha
en que se termind la revision 23-09-19.
Revisor de un articulo en Automatica, ISSN 0005-1098, Springer, England, indice JCR, factor de impacto 6.126
(2017), Q1, 9 diciembre 2018. Fecha en que se termind la revisién 23-01-19.
Revisor de un articulo en Journal of Optimization, ISSN 2356-752X, Hindawi, ACM Digital Library. 2 febrero
2019. Fecha en que se termind la revision 21/02/2019.

2018
Revisor de un articulo en Automatica, ISSN 0005-1098, Springer, England, indice JCR, factor de impacto 6.126
(2017), Q1, 9 julio 2018. Fecha en que se termind la revisiéon 06-09-18.
Revisor de un articulo en Swarm and Evolutionary Computation, ISSN 2210-6502, Elsevier, Netherlands, indice
JCR, factor de impacto 3.818 (2017), Q1, 25 febrero 2018. Fecha en que se termind la revision 28-03-18.
Revisor de un articulo en Swarm and Evolutionary Computation, ISSN 2210-6502, Elsevier, Netherlands, indice
JCR, factor de impacto 3.818 (2017), Q1, 30 julio 2018. Fecha en que se termind la revision 15-08-18.
Revisor de un articulo en Evolving Systems, ISSN 1868-6478, Springer, indice Scopus,22 mayo 2018. Fecha
en que se termind la revision 25-06-18.
Revisor de un articulo en Journal of Intelligent & Robotic Systems, ISSN 0921-0296, Springer, Netherlands,
indice JCR, factor de impacto 1.512 (2016), Q3, 7 febrero 2018. Fecha en que se termind la revision 25-02-18.

2017
Revisor de un articulo en The Open Automation and Control Systems Journal, ISSN 1874-4443, Bentham
Open, indice Scopus,12 febrero 2017. Fecha en que se termind la revisién 3-03-2017.
Revisor de un articulo en Evolving Systems, ISSN 1868-6478, Springer, indice Scopus,13 noviembre 2017.
Fecha en que se termind la revision 10-12-17.
Revisor de un articulo en Journal of Intelligent & Robotic Systems, ISSN 0921-0296, Springer, Netherlands,
indice JCR, factor de impacto 1.512 (2016), Q3, 1 diciembre 2017. Fecha en que se termind la revision 29-12-
17.

2016

Revisor de un articulo en Computational Intelligence and Neurocience, ISSN 1687-5265, Hindawi, England,
indice JCR, factor de impacto 1.215 (2016), Q3, 8 febrero 2016. Fecha en que se termind la revisién 16-03-16.
Revisor de un articulo en IET Generation, Transmission & Distribution, Inst Engineering Technology-IET, ISSN
1751-8687, England, indice JCR, factor de impacto 2.213 (2016), Q2, 1 abril 2016. Fecha en que se terminé la
revision 25-04-16.

Revisor de un articulo en Robotics and Computer Integrated Manufacturing, ISSN 0736-5845, Elsevier,
England, indice JCR, factor de impacto 2.846 (2016), Q1, 23 febrero 2016. Fecha en que se termind la revisién
24-03-16.

2015
Revisor de un articulo en IET Generation, Transmission & Distribution, Inst Engineering Technology-IET, ISSN
1751-8687, England, indice JCR, factor de impacto 2.213 (2016), Q2, 28 de enero de 2015. Fecha en que
termind la revision 24-02-2015.
Revisor de un articulo en Mechatronics, ISSN 0957-4158, Elsevier, England, indice JCR, factor de impacto
2.496 (2016), Q2, 11 noviembre 2015.
Revisor de un articulo en Ingenieria, Investigacion y Tecnologia, ISSN 1405-7743, FI-UNAM, Universidad
Nacional Auténoma de México, indice de Revistas Mexicanas de Investigacién Cientifica y Tecnolégica del
CONACYT, México, 19 mayo 2015.
Revisor de un articulo en The Arabian Journal for Science and Engineering, ISSN 2193-567X, Springer
Publishing, Germany, indice JCR, factor de impacto 0.865 (2016), Q3, 5 noviembre 2015.

o 2014




Revisor de un articulo en International Journal of Electrical Power and Energy Systems, ISSN 0142-0615,
Elsevier, England, indice JCR, factor de impacto 3.289 (2016), Q1, 29 Mayo 2014.

Revisor de un articulo en The International Journal of Robotics and Automation, ISSN: 0826-8185, ACTA Press
IASTED, USA, indice JCR, factor de impacto 0.674 (2016), Q4, 3 febrero 2014. Fecha en que se termind la
revision 23-02-14

Revisor de un articulo en Ingenieria y Ciencia, ISSN 1794-9165, Universidad EAFIT, indice Latindex, Medellin-
Colombia, 26 de marzo 2014.

2013
Revisor de tres articulos en Ingenieria, Investigacion y Tecnologia, ISSN 1405-7743 FI-UNAM, Universidad
Nacional Auténoma de México, indice de Revistas Mexicanas de Investigacion Cientifica y Tecnoldgica del
CONACYT, México, 7 febrero 2013.
Revisor de un articulo en Ingenieria y Ciencia, ISSN 1794-9165, Universidad EAFIT, indice Latindex, Medellin-
Colombia, 5 junio 2013.

2012
Revisor de un articulo en Ciencia e Ingenieria Neogranadina, ISSN: 0124-8170, Facultad de Ingenieria,
Universidad Militar Nueva Granada, Bogota, Colombia, 11 octubre 2012.
Revisor de un articulo en Ingenieria, Investigacién y Tecnologia, ISSN 1405-7743 FI-UNAM, Universidad
Nacional Auténoma de México, indice de Revistas Mexicanas de Investigacién Cientifica y Tecnolégica del
CONACYT, México, 5 septiembre 2012.

REVISOR PARA CONGRESOS INTERNACIONALES / NACIONALES
Revisor de un articulo en el 2024 IEEE Conference on Artificial Intelligence (IEEE CAl 2024) efectuado del 25-
27 de Junio del 2024 en Marina Bay Sands, Singapore. Inicio y fin de revision: 18-01-2024 - 22-01-2024.
Revisor de un articulo en el 2024 American Control Conference (ACC) efectuado del 8-12 de Julio del 2024 en
Toronto, Canada. Inicio y fin de revision: 23-10-2023 - 01-11-2023.
Revisor de dos articulos en el 2023 IEEE Congress on Evolutionary Computation (IEEE CEC-2023) efectuado
del 1-5 de Julio del 2023 en Chicago, Estados Unidos. Inicio y fin de revision: 02-02-2023 - 13-02-2023.
Revisor de dos articulos en el Congreso Nacional de Control Automatico (AMCA-2023) efectuado del 25-27 de
Octubre del 2023 en Acapulco de Juarez, Guerrero, México. Inicio y fin de revision; 12-07-2023 - 08-08-2023.
Revisor de tres articulos en el 2022 |EEE Congress on Evolutionary Computation (IEEE CEC-2022) como parte
de las actividades en el IEEE World Congress on Computational Intelligence (IEEE WCCI 2022) efectuado del

18-22 de Julio del 2022 en Padova, Italia. Inicio y fin de revision: 03-02-2022 - 29-03-2022.
Revisor de articulos en el IFAC World Congress (IFAC Word Congress-2020) efectuado del 12-17 de Julio del
2020 en modo virtual.

Revisor de articulos en el Congreso Nacional de Control Automatico (AMCA-2019) efectuado del 23-25 de
Octubre del 2019 en Puebla, Puebla, México.

Revisor de articulos en el The Third International Conference on Biological Information and Biomedical
Engineering efectuado del 20-22 de Julio del 2019 en Hangzhou, China.

Revisor de articulos en el IFAC World Congress (IFAC Word Congress-2017) efectuado del 9-14 de Julio del
2017 en Toulouse, Francia.

Revisor de articulos en el Congreso Nacional de Control Automatico (AMCA-2017) efectuado del 4-6 de
Octubre del 2017 en Monterrey, Nuevo Ledn, México.

Revisor de articulos en el 14t International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2017) efectuado del 20-22 de septiembre del 2017 en Ciudad de México, México.
Revisor de articulos en el 13t International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2016) efectuado del 26-30 de septiembre del 2016 en Ciudad de México, México.
Revisor de articulos en el 12t International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2015) efectuado del 28-30 de octubre del 2015 en Ciudad de México, México.
Revisor de articulos en el 5" International Symposium on Multibody Systems and Mechatronics (MUSME-2014)
efectuado del 21-24 de octubre del 2014 en Huatulco, Oaxaca, México.

Revisor de articulos en el Congreso Latinoamericano de Control Automatico (CLCA-2014) efectuado del 14-17
de octubre del 2014 en Cancun, Quintana Roo, México.

Revisor de articulos en el 11t International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2014) efectuado del 29 de septiembre al 3 de octubre del 2014 en Ciudad del Carmen,
Campeche, México.

Revisor de articulos en el 10t International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2013) efectuado del 30 de septiembre al 4 de ocubre del 2013 en Ciudad de México,
México.

Revisor de articulos en el Congreso Nacional de Control Automatico (AMCA-2013) efectuado del 16-18 de
Octubre del 2013 en Ensenada, Baja California, México.

Revisor de articulos en el 9" International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2012) efectuado del 26-28 de Septiembre del 2012 en Ciudad de México, México.




Revisor de articulos en el 10t Mexican International Conference on Atrtificial Intelligence (MICAI-2011)
efectuado del 26 de Noviembre al 4 de Diciembre del 2011 en Puebla, México.

Revisor de articulos en el 8" International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2011) efectuado del 26-28 de Octubre del 2011 en Mérida, Yucatan, México.

Revisor de articulos en el 9t Mexican International Conference on Artificial Intelligence (MICAI-2010) efectuado
del 8-13 de Noviembre del 2010 en Pachuca, Hidalgo, México.

Revisor de articulos en el 7" International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2010) efectuado del 8-10 de Septiembre del 2010 en Chiapas, México.

Revisor de articulos en el 6" International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (CCE-2009) efectuado del 10-13 de Noviembre del 2009 en Toluca, Estado de México,
México.

EVALUADOR CONACYT

Participacion en la evaluacién de solicitudes de la Convocatoria Estancias Posdoctorales por México Iniciales
2023 del Consejo Nacional de Humanidades, Ciencia y Tecnologia (CONAHCYT), 03 de julio 2024.
Participacion como Par Académico en la evaluacion de solicitudes en el marco de la Convocatoria de Estancias
Sabaticas al Extranjero 2023 — 1 del Consejo Nacional de Humanidades, Ciencia y Tecnologia (CONAHCYT),
11 de julio 2023.

Participacion en la evaluacion de solicitudes de la Convocatoria 2022 Estancias Posdoctorales por México del
Consejo Nacional de Humanidades, Ciencia y Tecnologia (CONAHCYT), 30 de agosto 2022.

Participacion en la evaluacion técnica de proyectos en el marco de la convocatoria Estimulo Fiscal a la
Investigacion y Desarrollo de Tecnologia en el ejercicio 2021, 29 de Julio 2021.

Participacion en la evaluacion de solicitudes de la Convocatoria 2021 Estancias Posdoctorales por México, 25
de agosto 2021.

Participacion como Par Académico en la evaluacion de Programas de Posgrado en el marco de la convocatoria
de Renovacion 2019 del Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 8 de junio 2020.

Participacion como Par Académico en la evaluacion de Programas de Posgrado en el marco de la convocatoria
de Renovacién 2019 del Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 18 de marzo 2020.

Evaluador de las propuestas de proyectos presentadas en el marco de la Convocatoria “Ciencia de Frontera
2019”, 19 de marzo 2020.

Evaluador de un proyecto en respuesta al Estimulo Fiscal a la Investigacién y Desarrollo de Tecnologia, 1 de
agosto 2019.

Evaluador del comité de pares académicos para la Evaluacion Plenaria de Solicitudes de Réplica y Reposicion
de los programas de posgrado evaluados en agosto-septiembre en el marco de la Convocatoria 2018 del
Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 1 de abril 2019.

Evaluador del comité de pares académicos para la Evaluacion Plenaria de Solicitudes de Réplica de los
programas de posgrado evaluados en agosto-septiembre en el marco de la Convocatoria 2018 del Programa
Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC) y la evaluacion de los programas de Nuevo Ingreso de la modalidad
(Escolarizada, A Distancia y Posgrados con la Industria), 13 de noviembre 2018.

Evaluador en el proceso de seleccién de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Becas al Extranjero
Convenios DAAD 2018 - 17, 26 de junio 2018.

Evaluador de proyectos en la Convocatoria 2018 del Programa de Estimulos a la Innovacion (PEI), 7 noviembre
2017.

Evaluador en el proceso de seleccion de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2016 (1)”,23 abril 2016.
Evaluador en el proceso de seleccion de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2015 (3)”, 23 julio 2015.
Evaluador en el proceso de seleccion de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2015 (1)”, 17 marzo 2015.
Evaluador de proyectos de investigacion en la Convocatoria "Investigacién Cientifica Basica 2015" del "Fondo
SEP - CONACYT", 18 septiembre 2015.

Evaluador del comité de pares académicos en la Convocatoria Extraordinaria 2014 para Programas de nuevo
ingreso, reingreso y cambio de nivel del Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 12 enero 2015.
Evaluador de proyectos de investigacion en la Convocatoria "Investigaciéon Cientifica Basica 2014" del "Fondo
SEP - CONACYT", 17 de octubre 2014.

Evaluador en el proceso de selecciéon de candidatos a cursar estudios de Posgrado en el marco de la
convocatoria para la Formaciéon de Recursos Humanos de Alto Nivel en Programas de Posgrado de Calidad
en el Extranjero 2014, Segundo Periodo, julio 2014.

Evaluador en el proceso de selecciéon de candidatos a cursar estudios de Posgrado en el marco de la
convocatoria “Estancias Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional,
2014(3)”, 15 de agosto 2014.

Evaluador en el proceso de seleccién de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2012 (3)”, 27 septiembre
2012.




Evaluador en el proceso de seleccion de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2012 (1)”, 3 julio 2012.

EVALUADOR NO CONACYT

Evaluador en el proceso de revision de propuestas de investigacion registrados enn el marco de la
Convocatoria para Presentar Proyectos Cientificos, de Desarrollo Tecnoldgico e Innovacion y Divulgacion para
la Atencion de Problemas Especificos de la Ciudad de México,8 de abril 2024.

Asesor de la Comisién Dictaminadora de Area de Ingenieria de la Universidad Auténoma Metropolitana para
evaluar el Concurso de Oposicion vinculado a la convocatoria CO.A.CBI.c.004.23, del Departamento de
Energia, de la Unidad Azcapotzalco, para profesor Asociado de Tiempo Completo, 11 de abril 2024.

Revisor como parte de la comisién de admision de la Red de Expertos en Robética y Mecatrénica del Instituto
Politécnico Nacional, septiembre 2022.

Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2022-2024 del programa de estimulos al
desempefio de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 04-02-2022 - 10-02-2022.

Evaluador como parte de los Comités de Evaluacion para revisar y valorar la calidad y factibilidad técnica de
las tesis recibidas en el marco de la Convocatoria 2019 para otorgar el “Premio Eustaquio Buelna a la mejor
tesis de posgrado”, del Fondo Estatal de Apoyo a la Ciencia, Tecnologia e Innovacién de Sinaloa, 1 de abril
2020

Evaluador y revisor en la Comision Dictaminadora para la plaza de Académico de Tiempo Completo en la linea
de “Tecnologias para la Robdtica y la Automatizacion” de la Universidad Iberoamericana, 19 de marzo 2020.
Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2020-2022 del programa de estimulos al
desempefio de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 7 septiembre 2020.

Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2018-2020 del programa de estimulos al
desempefio de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 9 marzo 2018.

Evaluador del Comité de Admision para ingreso de integrantes a la Red de Expertos en Robética y Mecatrénica
del Instituto Politécnico Nacional desde el 2012 hasta el 2018.

Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2016-2018 del programa de estimulos al
desempefio de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 15 marzo 2016.

Participacion en el disefio del programa académico de Doctorado en Ingenieria en Sistemas Robéticos y
Mecatronicos en red con sede administrativa en el Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo
del Instituto Politécnico Nacional y que acredité como reciente creacion con registro 004272, en el marco de la
convocatoria Programas aprobados de nuevo ingreso, reingreso y cambio de nivel convocatoria 2014 1
Modalidad Escolarizada numero de convocatoria 290851, del PNPC del CONACYT.

Evaluador en el proceso de evaluacion del Programa de Estimulos al Desempefio de los Investigadores 2012-
2014 del Instituto Politécnico Nacional, 23 Mayo 2012.

Jurado en el “6° Concurso Interpolitécnico de Minirobdtica y 2° Concurso Internacional Politécnico de
Minirobética 2010”7, CeCyT No. 7 “Cuauhtémoc”, 14-16 Abril 2010.

SINODALIAS DE EXAMENES DE GRADO

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Cruz Mauricio
Arteaga Escamilla por el grado de Doctor en Ciencias, Centro de Investigacion y de Estudios Avanzados del
Instituto Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 29 de junio 2022.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Misael Alejandro
Sanchez Magos por el grado de Maestria en Tecnologia de Cémputo, Centro de Innovacién y Desarrollo
Tecnoldgico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 7 de julio 2021.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Oscar David
Ramirez Cardenas por el grado de Doctor en Robética de la Universidad Tecnolégica de la Mixteca, H. Cd.
De Huajapan de Leén, Oaxaca, México, 14 de febrero 2020.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Diana Vania Lara
Ortiz por el grado de Maestria en Tecnologia de Cémputo, Centro de Innovacion y Desarrollo Tecnolégico
en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 10 de diciembre 2020.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Ivan Alvaro de
JesUs Matehuala Moran por el grado de Maestria en Tecnologia de Computo, Centro de Innovacién y
Desarrollo Tecnoldgico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 17 de
enero 2020.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Raul Lopez
Mufoz por el grado de Maestria en Tecnologia de Coémputo, Centro de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico
en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 17 de enero 2020.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. David Abraham
Uribe Sosa por el grado de Maestria en Ciencias en Energia Renovable del Centro de Investigacion Cientifica
de Yucatan, A.C. (CICY), Mérida, Yucatan, México, 6 de diciembre 2019.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Eric Santiago
Valentin por el grado de Doctor en Ingenieria en Sistemas Robéticos y Mecatrénicos, Centro de Innovacion
y Desarrollo Tecnolégico en Coémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 17 de
enero 2019.




Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Diego Alonso Flores
Hernandez por el grado de Doctor en Ingenieria en Sistemas Robéticos y Mecatrénicos, Centro de
Innovacion y Desarrollo Tecnolégico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX,
México, 24 de agosto 2018.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Héctor Cervantes
Culebro por el grado de Doctor en Ciencias, Centro de Investigacion y de Estudios Avanzados del Instituto
Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 21 de junio 2018.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen predoctoral del C. Hugo Luis Serrano Molina
por el grado de Doctor en Ingenieria en Sistemas Robéticos y Mecatrénicos, Centro de Innovacién y
Desarrollo Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 7 de
noviembre 2017.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Omar Mendoza
Trejo por el grado de Doctor en Ciencias, Centro de Investigacion y de Estudios Avanzados del Instituto
Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 31 de marzo 2017.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Omar Aarén
Guerrero Gémez por el grado de Maestria en Tecnologia de Cémputo, Centro de Innovacién y Desarrollo
Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 27 de enero 2017.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Juan Antonio
Rosales Castillo por el grado de Maestria en Tecnologia de Cémputo, Centro de Innovacién y Desarrollo
Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 28 de junio 2017.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. José Uriel
Gonzalez Escalona por el grado de Maestria en Ciencias en Ingenieria de Codmputo, Centro de Investigacion
en Computacion del Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, México, 9 de junio 2017.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen Predoctoral del C. Ignacio Enrique Llanez
Caballero por el grado de Doctor en Ciencias en Energia Renovable del Centro de Investigacion Cientifica
de Yucatan, A.C. (CICY), Mérida, Yucatan, México, 2 de diciembre 2016.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Miguel Vivanco
Pizarro por el grado de Maestria en Ingenieria, Universidad Politécnica de Puebla (UPP), Puebla, México, 24
de junio 2016.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Jesus Manuel
Vazquez Nicolas por el grado de Maestria en Ciencias en Ingenieria de Coémputo con Opcidn en Sistemas
Digitales, Centro de Investigacion en Computacion del Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX,
México, 26 de enero 2016.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Cruz Antonio
Arteaga Escamilla por el grado de Maestria en Ciencias, Centro de Investigacion y de Estudios Avanzados
del Instituto Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 4 de febrero 2016.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Rubén Garcia
Saldivar por el grado de Maestria en Ciencias, Centro de Investigacién y de Estudios Avanzados del Instituto
Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 27 de febrero 2015.

Participacién en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Gerardo Arturo
Ponce de Ledn por el grado de Maestria en Tecnologia de Cémputo, Centro de Innovacion y Desarrollo
Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 15 de enero 2015.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Eder Sanchez
Diaz por el grado de Maestria en Ciencias de la Computacién, Centro de Investigacion en Computacion del
Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, México, 6 de julio 2015.

Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Luis Cesar
Gonzalez Garcia por el grado de Maestria en Tecnologia de Computo, Centro de Innovacién y Desarrollo
Tecnoldgico en Cémputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 20 de enero 2014.
Participacion en comités tutoriales, asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Adolfo Gonzalez
Vila por el grado de Maestro en Ciencias en Ingenieria de Coémputo con Opcion en Sistemas Digitales,
Centro de Investigacion en Computacion del Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, México, 14 de
enero 2014.

Participacion en comités tutoriales asi como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Rodrigo
Negrete Melo por el titulo de Ingeniero en Mecatronica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologias
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 18 de mayo 2012.

Participacion en comités tutoriales asi como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Carlos
Fernando Navarro Mufoz por el titulo de Ingeniero en Mecatrénica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en
Tecnologias Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 18 de mayo 2012.
Participacion en comités tutoriales asi como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Daniel Serrano
Fernandez por el titulo de Ingeniero en Mecatrénica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologias
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 3 de febrero 2012.

Participacion en comités tutoriales asi como sinodal de examen de grado de Maestria del C. Betania
Hernandez Ocana por el grado de Maestro en Computaciéon Aplicada, Centro de Ensefianza LANIA, Xalapa,
Veracruz, México, 3 de noviembre 2011.




Participacion en comités tutoriales asi como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Jorge Alvarez
Toledo por el titulo de Ingeniero en Mecatrénica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologias
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 8 de noviembre 2011.
Participacion en comités tutoriales asi como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Edgar Lépez
Muzquiz por el titulo de Ingeniero en Mecatrénica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologias
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 25 de octubre 2011.

ORGANIZACION DE CONGRESO

Miembro del comité del programa del 4th International Conference on Robotics, Computer Vision and Intelligent
Systems, celebrado en Roma, ltalia, del 25-27 de febrero del 2024.

Co-chair del 10th International Conference on Soft Computing & Machine Intelligence (ISCMI), celebrado en la
Ciudad de México, México (Conferencia virtual), del 25-26 de Noviembre del 2023.

Co-chair del 12th International Congress Technological Trends in Computing, celebrado en la Ciudad de
México, México, del 12-16 de Octubre del 2016.

Co-chair del 11th International Congress Technological Trends in Computing, celebrado en la Ciudad de
México, México, del 11-14 de Octubre del 2015.

Organizador del 1er Encuentro de la Red de Expertos en Robdtica y Mecatrénica del Instituto Politécnico
Nacional, celebrado en el Centro de Investigacion en Computacién, Ciudad de México, México, del 3-4 de
diciembre 2012.

ASOCIACIONES CIENTIFICAS Y PROFESIONALES

Miembro de la IEEE regidén R9 -Latin America con numero 92351189 en el periodo 2020 - actual.
Miembro de la IEEE Computational Intelligence Society en el periodo 2020 — actual.

Miembro del Registro Conacyt de Evaluadores Acreditados (RCEA), numero de registro RCEA-07-24356-2012
desde el 2012.

Miembro de la Red de Expertos en Robdtica y Mecatronica del Instituto Politécnico Nacional para el periodo
10/10/2012 — 15/10/2024.

ACTIVIDADES DE COORDINACION

°

Editor asociado de la revista International Journal of Dynamics and Control (IJDC) (ISSN 2195-2698) de la
editorial Springer. Abril 2023 - Actual

Editor de tema del nimero especial titulado “Metaheuristics for the Planning, Design and Control of Mechatronic
Systems with Energy Efficiency in Engineering Applications” en la revista “Energies” (ISSN 1996-1073) de la
editorial MDPI. Junio 2022 — Julio 2023.

Editor de un numero especial titulado “Metaheuristics for the Planning, Design and Control of Mechatronic
Systems with Energy Efficiency in Engineering Applications” en la revista “Energies” (ISSN 1996-1073) de la
editorial MDPI. Junio 2022 — Julio 2023.

Coordinador del nodo del CIDETEC-IPN de la Red de Expertos en Robética y Mecatrénica del Instituto
Politécnico Nacional para el periodo 2012 — 2017 y 2021 - 2024.

Coordinador de la Linea de Generacion del Conocimiento de Mecatrénica del Centro de Innovacién y Desarrollo
Tecnolégico en Computo del Instituto Politécnico Nacional para el periodo 2013 - 2016.

PONENCIAS INVITADAS

23 Oct 2024 Participacion como expositor en la conferencia “Optimizacion en Ingenieria”, como parte del 4°
Congreso Internacional y 10° Congreso Nacional de Ingenieria y Tecnologias para el Desarrollo
Sustentable (CONAINTE), en las instalaciones del Instituto Tecnoldgico Superior del Occidente
del Estado de Hidalgo, 23-25 Octubre 2024, Mixquihuala de Juarez, Hidalgo, México.

15-Dic. 2021 Participacion como expositor en la conferencia virtual “Optimizacion bioinspirada aplicada en

el disefio de sistemas mecatrénicos”, como parte del Primer Seminario de Avances de Tesis
del Doctorado en Ingenieria Aplicada del Doctorado en Ingenieria Aplicada, Universidad
Veracruzana, Facultad de Ingenieria de la Construccion y el Habitat, 15-16 Diciembre 2021,
Veracruz, Ver. (Conferencia Virtual), México.

17-Sept. 2021 Participacion como expositor en la conferencia virtual “Aplicaciones de la optimizacién de

sistemas mecatronicos con el uso de inteligencia computacional”, como parte del 1er Ciclo de




23 Abril 2021

18 Oct. 2019

29 Oct. 2019

14 Sept. 2017

12 Mayo 2017

25 Nov 2016

8 Nov 2016

3 Oct. 2016

6 Nov. 2012

26 Oct. 2011

24 Oct. 2007

Conferencias - Talento México - Boliviano a través del Departamento de Mecanica de la
Facultad de Ciencias y Tecnologia y la Direccién de Investigacion Cientifica y Tecnoldgica de
la Universidad Mayor de San Simén, 13-17 Septiembre 2021, Ciudad Cochabamba, Bolivia.

Participacion como expositor en la conferencia virtual “Inteligencia computacional en la
optimizacién de sistemas mecatrénicos”, como parte del 6° Foro de Investigacién “Ecos de
Ciencia y Tecnologia” a través del CET 1 “Walter Cross Buchanan” del Instituto Politécnico
Nacional, CDMX (Conferencia Virtual), México.

Participacion como expositor en la conferencia “Optimizacién de sistemas mecatronicos a
través de computo bioinspirado”, como parte del 4to Congreso Internacional de Ingenierias del
Tecnoldégico Nacional de México a través del Instituto Tecnolégico de Milpa Alta, CDMX,
México.

Participacion como expositor en la conferencia “Optimizacion de sistemas mecatrénicos”, como
parte del 1er Ciclo de conferencias de ingenieria Mecatronica 2019 del Tecnolégico Nacional
de México a través del Instituto Tecnoldgico Superior de Acayucan, Acayucan, Veracruz,
México.

Participacion como expositor en la conferencia “Sistemas mecatrénicos superiores: Una
perspectiva a través de optimizacion y aplicaciones”, en la Escuela de Optimizacién, Simulacién
y Métodos Numéricos en Robotica, Centro de Investigacion en Matematicas, Guanajuato,
Guanajuato, México.

Participacion como expositor en la conferencia “Disefio mecatrdnico enfoque a través de
optimizacién y aplicaciones”, en el XIV Congreso Internacional de Informatica, Robdtica,
Mecatrénica y Tecnologias, Centro Nacional de Capacitaciéon Universitaria, Mazatlan, Sinaloa,
México.

Participacion como expositor de la platica “Importancia de la optimizaciéon en el disefio de
sistemas mecatronicos”, en el Seminario Departamental, Unidad Profesional Interdisciplinaria
en Ingenieria y Tecnologias Avanzadas, Instituto Politécnico Nacional, Ciudad de México,
México.

Participacion como expositor en la conferencia “Optimizacion en el disefio y control de sistemas
mecatrénicos”, en la XVII Semana de Ingenieria Electrénica, Electromecanica, Mecatronica y
Manufactura, Instituto Tecnoldgico de Sonora, Cuidad Obregén, Sonora, México.

Participacion como expositor de la conferencia “Disefio de sistemas mecatrénicos a través de
la optimizacién”, en la lll Jornada Tecnoldgica, Centros de Estudios Cientificos y Tecnoldgicos
No. 1, Ciudad de México, México.

Participacion como expositor de la conferencia “Disefio Concurrente en Sistemas
Mecatrénicos” en la VIl Semana de la Ingenieria SEMIN 2012. Universidad Politécnica de
Puebla, 5-9 Noviembre 2012, Puebla, Puebla, México.

Participacion como expositor de la conferencia “Sistemas mecatrénicos: Metodologia de disefio
moderna y aplicaciones” en el Evento 18 Semana Nacional de Ciencia y Tecnologia. Centro
de Estudios Cientificos y Tecnolégicos No. 1, 24-28 Octubre 2011, México D.F., México.

Participacion como expositor de la conferencia “Disefio y construccioén de robots” en el Evento
Académico Multidisciplinario. Instituto Tecnolégico de Orizaba, 24 de Octubre 2007, Orizaba,
Veracruz, México.




