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LÍNEAS DE INVESTIGACIÓN  
• Diseño mecatrónico basado en optimización (mono y multi-objetivo). 
• Algoritmos meta-heurísticos inspirados en la naturaleza para el desarrollo de sistemas mecatrónicos óptimos 

(estrategias de optimización fuera de línea y en línea). 
• Aplicaciones de inteligencia computacional en ingeniería. 
• Sintonización óptima del controlador de sistemas mecatrónicos a través de optimización metaheurística 

(estrategias de optimización fuera de línea y en línea). 
• Arquitectura de control abierta para sistemas mecatrónicos. 
• Robótica 

 
OBJETIVOS Y ASPIRACIONES 
• Investigar y solucionar problemas con aspectos relacionados a las áreas de ingeniería, cuyos resultados sean 

reconocidos a nivel internacional. 
• Crear grupos de trabajo formados por investigadores, profesionales y estudiantes comprometidos a alcanzar 

metas específicas para el bien de la sociedad. 
• Desarrollar aptitudes y actitudes que me permitan crecer profesional y personalmente. 
• Formar personas altamente competitivas tanto para el ámbito laboral como para la investigación. 
• Mantener las relaciones familiares. 

 
FORMACION ACADEMICA   
2006 - 2010     Doctorado en Ciencias, Especialidad Ingeniería Eléctrica. Centro de Investigación y 

Estudios Avanzados del Instituto Politécnico Nacional (CINVESTAV). México, D.F. Titulación 
por tesis titulada “Diseño integrado robusto de un manipulador de cadena cinemática cerrada 
“ otorgada el 22/01/2010. Promedio 9.2/10. 

 
2003 - 2005 Maestría en Ciencias, Especialidad Ingeniería Eléctrica. Centro de Investigación y Estudios 

Avanzados del Instituto Politécnico Nacional (CINVESTAV). México, D.F. Titulación por tesis 
titulada “Rediseño paramétrico del pendubot para posicionamiento vertical en tiempo mínimo “ 
otorgada el 08/12/2005. Promedio: 8.9/10. 

 
1998 - 2003         Ingeniería Electrónica. Instituto Tecnológico de Veracruz. Veracruz, Ver. Titulación 

Automática por Excelencia Académica otorgada el 18/08/2003. Promedio: 92/100. 
  
1998 - 2000        Técnico en Sistemas Computacionales. Centro de Computación Profesional del Golfo S.C. 

Veracruz, Ver. Otorgada 24/02/2000. Promedio: 88/100 
 
1995 - 1998 Bachillerato. Centro de Estudios Cristóbal Colon. Veracruz, Ver. Promedio: 8.9/10. 
 
RECONOCIMIENTOS 

 
• Distinción de “Investigador Nacional Nivel II” que otorga el CONACYT en el periodo 01/01/2023 – 31/12/27. 

 
• Editor asociado en la revista “International Journal of Dynamics and Control” (ISSN 2195-268X) de la editorial 

Springer, England. Mayo 2023 – Mayo 2027. F.I. 2.2, Q1 (2023). Página: 
https://link.springer.com/journal/40435/editors 
 

• Editor de un número especial titulado “Evolutionary Computation and Multi-objective Optimization” en la revista 
“Mathematics” (ISSN 2227-7390) de la sección “Computational and Applied Mathematics” de la editorial MDPI, 

mailto:mvillarrealc@ipn.mx


Switzerland. Junio 2024 – Diciembre 2025. F.I. 2.3, Q1 (2023). Página: 
https://www.mdpi.com/journal/mathematics/special_issues/7GGA4TD5B8 
 

• Editor de un número especial titulado “Metaheuristics for the Planning, Design and Control of Mechatronic Systems 
with Energy Efficiency in Engineering Applications” en la revista “Energies” (ISSN 1996-1073) de la editorial MDPI, 
Switzerland. Junio 2022 – Julio 2023. F.I. 3, Q3 (2023). Página: 
https://www.mdpi.com/multidisciplinary_topics/7W3477O2K8 
 

• “Premio a la investigación en el Instituto Politécnico Nacional 2022” como Director del Proyecto “Estudio de 
enfoques de optimización bioinspirada en la sintonización óptima del controlador de sistemas mecatrónicos”, en 
la categoría de Investigación Básica, Diciembre 2022, Ciudad de México. 
 

• Distinción de “Investigador Nacional Nivel I” que otorga el CONACYT en el periodo 01/01/2012 – 31/12/22. 
 

• “Premio a la investigación en el Instituto Politécnico Nacional 2019” como Director del Proyecto “Control Inteligente 
de motores de corriente directa a través de optimización dinámica en línea evolutiva”, en la categoría de 
Investigación Aplicada (Mención Honorífica), Diciembre 2019, Ciudad de México. 
 

• Certificado de la Sociedad Mexicana para la Inteligencia Artificial (SMIA) al alumno Alejandro Rodríguez Molina 
que dirigí durante el periodo 01/01/2016-17/01/2019 por obtener el segundo lugar en el Premio a la mejor tesis 
“José Negrete Martínez” en la categoría Tesis de Doctorado del trabajo titulado “Study of meta-heuristic algorithms 
in the optimization of adaptive control of mechatronic systems” 28-31 de octubre 2019, Xalapa, Veracruz. 

 
• Certificado de la Sociedad Mexicana para la Inteligencia Artificial (SMIA) al alumno Saúl Enrique Benítez García 

que dirigí durante el periodo 01/01/2017-17/01/2019 por obtener el primer lugar en el Premio a la mejor tesis “José 
Negrete Martínez” en la categoría Tesis de Maestría del trabajo titulado “Sintonizacion óptima del control disparado 
por eventos para robots manipuladores”, 28-31 de octubre 2019, Xalapa, Veracruz.  

 
• Reconocimiento al alumno José Saúl Muñoz Reina que dirigí durante el periodo 01/08/2016-03/08/2018 por haber 

obtenido el máximo reconocimiento existente entre la comunidad del Instituto Politécnico Nacional, Presea Lázaro 
Cárdenas 2019 en la Rama del Conocimiento Ingeniería y Ciencias Físico Matemáticas, nivel Maestría. 

 
• Reconocimiento por estar dentro de los doce finalistas de 319 trabajos para el “Premio al mejor trabajo en el 7th 

Annual IEEE Int. Conf. on CYBER Technology in Automation, Control, and Intelligent Systems (IEEE-CYBER 
2017)” que se efectuó en Hawaii, USA del 31 de julio al 4 de agosto 2017. 

 
• “Premio a la investigación en el Instituto Politécnico Nacional 2015”, en la categoría de Investigación Desarrollada 

por Investigadores Jóvenes, como director del proyecto “Estudio de mecanismos de exploración / explotación en 
algoritmos meta-heirísticos en el marco de diseño concurrente”, Diciembre 2015, Ciudad de México. 

 
• Reconocimiento por haber obtenido “Titulación Automática por Excelencia Académica”. Septiembre 2003, 

Veracruz, Ver. 
 
• Reconocimiento por haber obtenido el 3er lugar en el “XVIII Evento Nacional de Creatividad” de los Institutos 

Tecnológicos, en su fase Local. Mayo 2013, Veracruz, Ver. 
 
• Reconocimiento por haber obtenido el 3er lugar en el “XVII Evento Nacional de Creatividad” de los Institutos 

Tecnológicos, en su fase Regional. Septiembre 2002, Apizaco, Tlax. 
 
• Reconocimiento por haber obtenido el 1er lugar en el “XVII Evento Nacional de Creatividad” de los Institutos 

Tecnológicos, en su fase Local. Mayo 2002, Veracruz, Ver. 
 
PUBLICACIONES 
• Revistas 
o 2024 

 
1. Rolando Flores-Carapia, Víctor Manuel Silva-García, Marlon David González-Ramírez, Miguel Gabriel Villarreal 

Cervantes, Digital signature algorithm based on ElGamal, Diffie-Hellman protocol and the number π, Applied 
Sciences, País: Switzerland, Vol. xx, No. xx, xx, Pag. 1-xx, ISSN: 2076-3417, DOI: xx, December 2023. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.7 Q (2022) 

 
2. Miguel Fernando Parra-Ocampo, Omar Serrano-Pérez, Alejandro Rodríguez-Molina, Miguel Gabriel Villarreal-

Cervantes, Gerardo Hernández, Máximo E. Sánchez-Gutiérrez, Víctor Manuel Silva-García, Enhancing the 
performance in the offline controller tuning of robotic manipulators with chaos: A comparative study with 
differential evolution, International Journal of Dynamics and Control, País: Switzerland, Vol. 12, Pag. 3198–
3235, ISSN: 2195-268X, DOI: 10.1007/s40435-024-01423-6, April 2024. 



Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: X.X Q1 (2023) 
 

3. Alam Gabriel Rojas-López, Alejandro Rodríguez-Molina, Abril Valeria Uriarte-Arcia, Miguel Gabriel Villarreal-
Cervantes, Vertebral Column Pathology Diagnosis Using Ensemble Strategies Based on Supervised Machine 
Learning Techniques, Healthcare, País: Switzerland, Vol. 12, No. 13 1324, pp. 1-27, ISSN: 2227-9032, DOI: 
10.3390/healthcare12131324, July 2024. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 2.4 Q2 (2023) 

 
4. Ricardo Mejia-Rodriguez, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Josué Nathán Martínez-Castelán, José Saúl 

Muñoz-Reina, Victor Manuel Silva-García, Optimal dynamic balancing of a hybrid serial-parallel robotic 
manipulator through bio-inspired computing, Journal of King Saud University - Engineering Sciences, País: 
Saudi Arabia, Vol. 36, No. 4, pp. 265-277, ISSN: 1018-3639, DOI: 10.1016/j.jksues.2021.10.008, May 2024. 
Indizada en:        Factor de impacto:  

 
5. Rogelio Ernesto García-Chávez, Ángel Adrián Orta-Quintana, Ramón Silva-Ortigoza, Victor Manuel Hernández 

Guzmán, Magdalena Marciano-Melchor, José Rafael García-Sánchez, Gilberto Silva-Ortigoza, Hind Taud, 
Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Sliding Mode and PI-Based Control for the SISO “Full-Bridge Buck Inverter–
DC Motor” System Powered by Renewable Energy, IEEE Access, País: USA, Vol. 12, No. 1, pp. 27399 - 27410, 
ISSN: 2169-3536, DOI: 10.1109/ACCESS.2024.3365136, February 2024. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.9 Q2 (2022) 

 
6. Alam Gabriel Rojas-López, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Alejandro Rodríguez-Molina, Surrogate indirect 

adaptive controller tuning based on polynomial response surface method and bioinspired optimization: 
Application to the brushless direct current motor controller, Expert Systems With Applications, País: USA, Vol. 
245, No. 123070, pp. 1-36, ISSN: 0957-4174, DOI: 10.1016/j.eswa.2023.123070, July 2024. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 8.5 Q1 (2016) 
 

7. Alejandro Rodríguez-Molina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Jesús Said Pantoja-García, Alam Gabriel 
Rojas-López, Eric Hernández-Castillo, Ricardo Mejía-Rodríguez, “Metaheuristic adaptive control based on 
polynomial regression and differential evolution for robotic manipulators”, Applied Soft Computing, País: 
Netherlands, Vol. 151, No. 111116, pp. 1-16, ISSN: 1568-4946, DOI: 10.1016/j.asoc.2023.111116, January 
2024. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 8.7 Q1 (2022) 

 
o 2023 

 
1. Á. A. Orta-Quintana, R.E. García-Chávez, R. Silva-Ortigoza, M. Marciano-Melchor, M.G. Villarreal-Cervantes, 

J.R. García-Sánchez, R. García-Cortés, G. Silva-Ortigoza, Sensorless Tracking Control Based on Sliding Mode 
for the “Full-Bridge Buck Inverter–DC Motor” System Fed by PV Panel, Sustainability, Editorial: MDPI, País: 
Switzerland, Vol. 15, No. 13, 9858, Pag. 1-27, ISSN: 2071-1050, DOI: 10.3390/su15139858, June 2023.  
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.9 Q2 (2022) 
 

2. Alejandro Rodríguez-Molina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Allan-Balam Rueda-Gutiérrez, Mario Aldape-
Pérez, José David Álvarez-Piedras, Miguel Fernando Parra-Ocampo, Study of Differential Evolution variants in 
the dimensional synthesis of four-bar Grashof-type mechanisms, Applied Sciences, Editorial: MDPI, País: 
Switzerland, Vol. 13, No. 12, 6966, Pag. 1-27, ISSN: 2076-3417, DOI: 10.3390/app13126966, June 2023. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.7 Q2 (2022) 
 

3. Luis Ernesto Valencia-Segura, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Leonel Germán Corona-Ramírez, Francisco 
Cuenca-Jiménez, José Saúl Muñoz-Reina, Nature-inspired intelligent synthesis of a spherical mechanism for 
passive ankle rehabilitation using differential evolution, IEEE Access, Editorial IEEE-Inst Electrical Electronics 
Engineers INC, País: USA, Vol. 11, No. 1, pp. 51331 - 51352, ISSN: 2169-3536, DOI: 
10.1109/ACCESS.2023.3279820, May 2023. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.9 Q2 (2022) 
 

4. Alfredo Roldán-Caballero, J. Humberto Pérez-Cruz, Eduardo Hernández-Márquez, José Rafael García-
Sánchez, Mario Ponce-Silva, José de Jesus Rubio, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Jesús Martínez-
Martínez, Enrique García-Trinidad, Alejandro Mendoza-Chegue, Synchronization of a New Chaotic System 
Using Adaptive Control: Design and Experimental Implementation, Complexity, Editorial Wiley-Hindawi, País: 
USA, Vol. 2023, No. Article ID 2881192, pp. 1-22, ISSN: 1076-2787, DOI: 10.1155/2023/2881192, April 2023. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.3 Q2 (2022) 
 

5. Ricardo Mejia-Rodriguez, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Alejandro Rodríguez-Molina, José Humberto 
Pérez-Cruz, Victor Manuel Silva-García, Evolutionary multiobjective design approach for robust balancing the 
shaking force, shaking moment, and torque under uncertainties: Application to robotic manipulators, 



Mathematics, Editorial: MDPI, País: Switzerland, Vol. 11, No. 8, 1776, pp. 1-54, ISSN: 2227-7390, DOI: 
10.3390/math11081776, April 2023. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.4 Q1 (2022) 
 

6. Víctor Manuel Silva-García, Rolando Flores-Carapia, Manuel Alejandro Cardona-López, Miguel Gabriel Villarreal 
Cervantes, Generation of Boxes and Permutations Using a Bijective Function and the Lorenz Equations: An 
Application to Color Image Encryption, Mathematics, Editorial: MDPI, País: Switzerland, Vol. 11, No. 3, 599, pp. 
1-25, eISSN: 2227-7390, DOI: 10.3390/math11030599, January 2023. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.4 Q1 (2022) 

 
o 2022 
1. Alejandro Rodríguez-Molina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Omar Serrano-Pérez, José Solís-Romero, 

Ramón Silva-Ortigoza, Optimal tuning of the speed control for brushless DC motor based on chaotic online 
differential evolution, Mathematics, País: Switzerland, Vol. 10, No. 12, 1977, pp. 1-32, eISSN: 2227-7390, DOI: 
10.3390/math10121977, June 2022. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.4 Q1 (2022) 
 

2. Saul Enrique Benitez-Garcia, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Efrén Mezura-Montes, Event-triggered control 
optimal tuning through bio-inspired optimization in robotic manipulators, ISA Transactions, País: USA, Vol. 128, 
pp. 81-105, ISSN: 0019-0578. DOI: 10.1016/j.isatra.2021.10.029, September 2022. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 7.3 Q1(2022) 

 
3. José Saúl Muñoz-Reina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Leonel Germán Corona-Ramírez, Luis Ernesto 

Valencia-Segura, Neuronal constraint-handling technique for the optimal synthesis of closed-chain mechanisms 
in lower limb rehabilitation, Applied Sciences, País: Switzerland, Vol.12, No. 5, 2396, Pag.1-31, ISSN: 2076-
3417, DOI: 10.3390/app12052396, February 2022. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.7 Q2 (2022) 

 
o 2021 

 
1. Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Alejandro Rodríguez-Molina, Omar Serrano-Pérez, Novel asynchronous 

activation of the bio-inspired adaptive tuning in the speed controller: Study case in DC motors, IEEE Access, 
País: USA, Vol. 9, No. 1, pp. 138976 - 138993, ISSN: 2169-3536, DOI: 10.1109/ACCESS.2021.3118658, 
October 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.476 Q2 (2021) 

 
2. Luis Ernesto Valencia-Segura, Miguel Gabriel Villarreal Cervantes, Leonel Germán Corona Ramírez, Francisco 

Cuenca-Jiménez, Roberto Castro-Medina, Optimum synthesis of four-bar mechanism by using relative angle 
method: A comparative performance study, IEEE Access, País: USA, Vol. 9, No. 1, pp. 132990-133010, ISSN: 
2169-3536, DOI: 10.1109/ACCESS.2021.3115444, September 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.476 Q2 (2021) 
 

3. José Saúl Muñoz-Reina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Leonel Germán Corona-Ramírez, Empirical study 
of constraint-handling techniques in the optimal synthesis of mechanisms for rehabilitation, Applied Sciences, 
País: Switzerland, Vol. 11, No. 18, 8739, Pag.1-58, ISSN: 2076-3417, DOI: 10.3390/app11188739, September 
2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.838 Q2 (2021) 
 

4. Omar Serrano-Pérez, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Alejandro Rodríguez-Molina, Javier Serrano-Pérez, 
“Offline robust tuning of the motion control for omnidirectional mobile robots”, Applied Soft Computing, País: 
Netherlands, Vol. 110, No. 107648, pp. 1-17, ISSN: 1568-4946, DOI: 10.1016/j.asoc.2021.107648, October 
2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 8.263 Q1 (2021) 
 

5. Josué Nathán Martínez-Castelán, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Integrated Structure-Control Design of a 
Bipedal Robot Based on Passive Dynamic Walking, Mathematics, País: Switzerland, Vol. 9, No. 13 1482, pp. 
1-26, eISSN: 2227-7390, DOI: 10.3390/math9131482, June 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.592 Q1 (2021) 
 

6. José Saúl Muñoz-Reina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Leonel Germán Corona-Ramírez, Integrated 
design of a lower limb rehabilitation mechanism using differential evolution, Computers and Electrical 
Engineering, País: England, Vol. 92, No. 107103, Pag.1-18, ISSN: 0045-7906, DOI: 
10.1016/j.compeleceng.2021.107103, June 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 4.152 Q2 (2021) 
 



7. Miguel G. Villarreal Cervantes, Jesús Said Pantoja-García, Alejandro Rodríguez-Molina, Saul Enrique Benitez-
Garcia, Pareto optimal synthesis of eight-bar mechanism using meta-heuristic multi-objective search 
approaches: Application to bipedal gait generation, International Journal of Systems Science, País: England, 
Vol. 52, No. 4, pp. 671-693, ISSN: 0020-7721, DOI: 10.1080/00207721.2020.1837991, February 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.648 Q2 (2021) 
 

8. Alejandro Rodríguez-Molina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Efrén Mezura-Montes, Mario Aldape-Pérez, 
Adaptive Controller Tuning Method Based on Online Multi-objective Optimization: A Case Study of the Four-bar 
Mechanism, IEEE Transactions on Cybernetics, País: USA, Vol. 51, No. 3, pp. 1272-1285, ISSN: 2168-2267, 
DOI: 10.1109/TCYB.2019.2903491, March 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 19.118 Q1 (2021) 
 

9. Alejandro Rodríguez-Molina, José Solís-Romero, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Omar Serrano-Pérez and 
Geovanni Flores-Caballero, Path-Planning for Mobile Robots Using a Novel Variable-Length Differential 
Evolution Variant, Mathematics, País: Switzerland, Vol. 9, No. 4 357, pp. 1-20, eISSN: 2227-7390, DOI: 
10.3390/math9040357, February 2021. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 2.592 Q1 (2021) 

 
o 2020 
1. Víctor Manuel Silva-García, Rolando Flores-Carapia, Marlon David González-Ramírez, Eduardo Vega-Alvarado, 

Miguel Gabriel Villarreal Cervantes, Cryptosystem Based on the Elliptic Curve With a High Degree of Resistance 
to Damage on the Encrypted Images, IEEE Access, País: USA, Vol. 8, No. 1, pp. 218777-218792, ISSN: 2169-
3536, DOI: 10.1109/ACCESS.2020.3042475, December 2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.367 Q2 (2020) 

 
2. Geovanni Flores-Caballero, Alejandro Rodríguez-Molina, Mario Aldape-Pérez, Miguel Gabriel Villarreal-

Cervantes, Optimized path-planning in continuous spaces for unmanned aerial vehicles using meta-heuristics, 
IEEE Access, País: USA, Vol. 8, No. 1, pp. 176774-176788, ISSN: 2169-3536, DOI: 
10.1109/ACCESS.2020.3026666, September 2020. 
Alejandro Rodríguez-Molina es autor para correspondencia. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.367 Q2 (2020) 

 
3. Consuelo V. García-Mendoza, Omar J. Gambino, Miguel G. Villarreal-Cervantes, Hiram Calvo, Evolutionary 

Optimization of Ensemble Learning to Determine Sentiment Polarity in an Unbalanced Multiclass Corpus, 
Entropy, País: Switzerland, Vol. 22(9), No. 1020, pp. 1-19, ISSN: 1099-4300, DOI: 10.3390/e22091020, 
September 2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 2.524 Q2 (2020) 

 
4. Víctor Darío Cuervo-Pinto, Alejandro Rodríguez-Molina, Leonel Germán Corona-Ramírez, Miguel Gabriel 

Villarreal-Cervantes, Optimum nozzle design for a viscous liquid by using multi-objective search approaches, 
IEEE Access, País: USA, Vol. 8, No. 1, pp. 112688-112707, ISSN: 2169-3536, DOI: 
10.1109/ACCESS.2020.3003031, June 2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 3.367 Q2 (2020) 

 
5. Saul Enrique Benitez-Garcia, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, José Fermi Guerrero-Castellanos, José Pedro 

Sánchez-Santana, Periodic Event-Triggered Control for the stabilization of robotic manipulators, IEEE Access, 
País: USA, Vol. 8, No. 1, pp. 111553-111565, ISSN: 2169-3536, DOI: 10.1109/ACCESS.2020.3002845, June 
2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 3.367 Q2 (2020) 

 
6. Alejandro Rodríguez-Molina, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Mario Aldape-Pérez, “Indirect Adaptive Control 

Using the Novel Online Hypervolume-Based Differential Evolution for the Four-Bar Mechanism”, Mechatronics, 
País: England, Vol. 69, No. 102384, pp. 1-12, ISSN: 0957-4158, DOI: 10.1016/j.mechatronics.2020.102384, 
August 2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 3.498 Q2 (2020) 

 
7. Alejandro Rodríguez-Molina, Efrén Mezura-Montes, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Mario Aldape-Pérez, 

“Multi-objective metaheuristic optimization in intelligent control: a survey on the controller tuning”, Applied Soft 
Computing, País: Netherlands, Vol. 93, No. 106342, pp. 1-26, ISSN: 1568-4946, DOI: 
10.1016/j.asoc.2020.106342, August 2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 6.725 Q1 (2020) 

 
8. Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, José Pedro Sánchez-Santana, José Fermi Guerrero-Castellanos, Periodic 

Event-Triggered Control strategy for a (3,0) mobile robot network, ISA Transactions, País: USA, Vol. 96, pp. 
490-500, ISSN: 0019-0578. DOI: 10.1016/j.isatra.2019.07.005, January 2020. 
Indizada en: Journal Citation Report (JCR)    Factor de impacto: 5.468 Q1(2020) 



 
9. Omar Serrano-Pérez, Miguel Gabriel Villarreal-Cervantes, Juan C. González-Robles, Alejandro Rodríguez-

Molina, Meta-heuristic algorithms for the control tuning of omnidirectional mobile robot, Engineering 
Optimization, País: England, Vol. 52, No. 2, pp. 325–342, ISSN: 0305-215X, DOI: 
10.1080/0305215X.2019.1585834, February 2020. 

Indizada en: Journal Citation Report (JCR) Factor de impacto: 3.230 Q2 (2020) 
 

o 2019 
 

1. Jesús Said Pantoja-García, Miguel G. Villarreal-Cervantes, Consuelo Varinia Mendoza-García and Victor M. 
Silva García, Sinergistic design of the bipedal lower-limb through multi-objective differential evolution algorithm, 
Mathematical Problems in Engineering, País: USA, Vol. 2019, pp. 1-17, Article ID 2301714, ISSN: 1024-
123X, DOI: 10.1155/2019/2301714, Mayo 2019. Disponible en: 
https://www.hindawi.com/journals/mpe/2019/2301714/. 
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Villarreal Cervantes. Aprobado con Mención Honorífica. 
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2. Plataforma de control cooperativo centralizado para sistemas multiagente conformado por 
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Alejandro López Sayeg, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas 
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Cuervo Pinto. 

 
3. Arquitectura abierta de control de fuerza a través de un sensor industrial para un robot 

manipulador, Jeon Ha Eun, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 07/01/2022 en la Ciudad de 
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Electrónica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes y Dr. Domingo de Jesús Cortés 
Domínguez. 
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Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 21/11/2017 en la Ciudad de 
México, México. Ingeniería Mecatrónica. Directores de tesis: Dr. Álvaro Anzueto Ríos, Dr. Miguel G. 
Villarreal Cervantes y Dr. Juan Antonio Jaramillo Gómez. 
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hogares, Edgar Augusto Cortés Hernández, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y 
Tecnologías Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 29/06/2015 en la 
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Gámez, Dr. Miguel G. Villarreal Cervantes e Ing. Carlos Ríos Ramírez. 

 
7. Prototipo auxiliar en rehabilitación de miembro pélvico para flexo-extensión en pacientes con 
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Ingeniería y Tecnologías Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 
16/12/2014 en la Ciudad de México, México. Ingeniería Mecatrónica. Directores de tesis: Dr. Miguel G. 
Villarreal Cervantes, Dr. Alberto Luviano Juárez. 
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América Varela Jiménez, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas 
del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), defendida el 03/07/2014 en la Ciudad de México, 
México. Ingeniería Mecatrónica. Directores de tesis: Dr. Álvaro Anzueto Ríos, Dr. Miguel G. Villarreal 
Cervantes e Ing. Carlos Ríos Ramírez. 
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(UPIITA-IPN), defendida el 21/09/2012 en la Ciudad de México, México. Ingeniería Mecatrónica. 
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Cervantes y Dr. Carlos A. Cruz Villar. 
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Santillán, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas del Instituto 
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G. Villarreal Cervantes. 

 
• Servicio Social 
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servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo con clave 
20440a3826, del 03/04/23 al 03/11/23. 
 

2. Asesor de servicio social del alumno Emmanuel Uvillado Pintado Espino de la carrera de Ingeniería en 
Mecatrónica. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. Programa de 
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo con clave 
20440a3826, del 03/04/23 al 03/11/23. 
 

3. Asesor de servicio social del alumno Arturo Sánchez Frausto de la carrera de Ingeniería en 
Mecatrónica. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. Programa de 
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo con clave 
20440a3826, del 03/04/23 al 03/11/23. 
 

4. Asesor de servicio social del alumno Alejandro Avellaneda Aguero de la carrera de Ingeniería en 
Robótica Industrial. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. Programa de 
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo con clave 
20440a3826, del 16/08/22 al 16/03/23. 
 

5. Asesor de servicio social del alumno Irving Saúl Flores Nolasco de la carrera de Ingeniería en 
Comunicaciones y Electrónica. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. 
Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo (a 
distancia) con clave 05440a8298, del 18/04/22 al 18/10/22. 
 

6. Asesor de servicio social del alumno Fuad Alejandro López de la carrera de Ingeniería en mecatrónica. 
Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. Programa de servicio social: 
Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo (a distancia) con clave 
05440a8298, del 01/12/20 al 01/07/21. 
 

7. Asesor de servicio social del alumno Faustino García Mercado de la carrera de Ingeniería en 
mecatrónica. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. Programa de 
servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo (a distancia) con 
clave 05440a8298, del 01/12/20 al 01/07/21. 
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9.  Asesor de servicio social del alumno Jorge Luis de la Cruz Osorio de la carrera de Ingeniería en 
comunicaciones y electrónica. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. 
Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo 
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Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo 
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Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en cómputo 
con clave 20440a3826 del 03/02/15 al 03/09/15. 

 
12. Asesor de servicio social del alumno Jesús Manuel Vázquez Nicolás de la carrera de Ingeniería en 

mecatrónica. Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas. Programa de servicio social: Desarrollo de Proyectos de Innovación e Investigación en 
cómputo con clave 20440a3826 del 05/11/12 al 05/06/13. 

 
13. Asesor de servicio social del alumno César Ernesto Hernández Villa de la carrera de Ingeniería en 

mecatrónica. Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas. Programa de servicio social: Desarrollo, administración y mantenimiento de proyectos de 
ingeniería de cómputo con clave 20440a2270 del 01/06/12 al 07/01/13. 

 
14. Asesor de servicio social del alumno Hugo Iván Sánchez Rodríguez de la carrera de Ingeniería en 

mecatrónica. Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas. Programa de servicio social: Desarrollo, administración y mantenimiento de proyectos de 
ingeniería de cómputo con clave 20440a2270 del 17/10/11 al 17/05/12. 

 
15. Asesor de servicio social de la alumna Karla Beatriz Pérez Anaya de la carrera de Ingeniería en Biónica. 

Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas. 
Programa de servicio social: Desarrollo, administración y mantenimiento de proyectos de ingeniería de 
cómputo con clave 20440a2270 del 01/03/12 al 03/10/12. 

 
16. Asesor de servicio social del alumno Javier de la O Ortiz de la carrera de Ingeniería en Biónica. 

Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas. 
Programa de servicio social: Desarrollo, administración y mantenimiento de proyectos de ingeniería de 
cómputo con clave 20440a2270 del 01/03/12 al 03/10/12. 

 
17. Asesor de servicio social del alumno Jesús Said Pantoja García de la carrera de Ingeniería en control 

y automatización. Institución receptora: Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico. Programa de 
servicio social: Desarrollo, administración y mantenimiento de proyectos de ingeniería de cómputo 
con clave 20440a2270 del 01/11/11 al 01/06/12. 

 
18. Asesor de servicio social del alumno Miguel Ángel Mendoza Guadarrama de la carrera de Ingeniería 

en mecatrónica. Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas. Programa de servicio social: Diseñar e instrumentar procesos que involucren a la 
mecatrónica para el desarrollo tecnológico con clave 20410a1861 del 16/02/11 al 15/09/11. 

 
19. Asesor de servicio social del alumno Ángel Ulises Morales Vázquez de la carrera de Ingeniería en 

mecatrónica. Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas. Programa de servicio social: Diseñar e instrumentar procesos que involucren a la 
mecatrónica para el desarrollo tecnológico con clave 20410a1861 del 16/02/11 al 15/09/11. 

 
20. Asesor de servicio social del alumno Cesar Jordán Rosas Ávila de la carrera de Ingeniería en 

mecatrónica. Institución receptora: Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas. Programa de servicio social: Diseñar e instrumentar procesos que involucren a la 
mecatrónica para el desarrollo tecnológico con clave 20410a1861 del 16/02/11 al 15/09/11. 
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• Revisor de un artículo en Sensors, ISSN 1424-8220, MDPI, Basel, Suiza, Índice JCR, factor de impacto 3.576 
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• Revisor de un artículo en Sensors, ISSN 1424-8220, MDPI, Basel, Suiza, Índice JCR, factor de impacto 3.576 
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diciembre 2021. 

 
o 2020 
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• Revisor de un artículo en Swarm and Evolutionary Computation, ISSN 2210-6502, Elsevier, Netherlands, Índice 
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• Revisor de un artículo en IEEE Access, ISSN 2169-3536, IEEE, USA, Índice JCR, factor de impacto 3.745 
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(2017), Q1, 9 diciembre 2018. Fecha en que se terminó la revisión 23-01-19. 
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en que se terminó la revisión 25-06-18. 
• Revisor de un artículo en Journal of Intelligent & Robotic Systems, ISSN 0921-0296, Springer, Netherlands, 

Índice JCR, factor de impacto 1.512 (2016), Q3, 7 febrero 2018. Fecha en que se terminó la revisión 25-02-18. 
 

o 2017 
• Revisor de un artículo en The Open Automation and Control Systems Journal, ISSN 1874-4443, Bentham 

Open, Índice Scopus,12 febrero 2017. Fecha en que se terminó la revisión 3-03-2017.  
• Revisor de un artículo en Evolving Systems, ISSN 1868-6478, Springer, Índice Scopus,13 noviembre 2017. 

Fecha en que se terminó la revisión 10-12-17.  
• Revisor de un artículo en Journal of Intelligent & Robotic Systems, ISSN 0921-0296, Springer, Netherlands, 

Índice JCR, factor de impacto 1.512 (2016), Q3, 1 diciembre 2017. Fecha en que se terminó la revisión 29-12-
17. 

 
o 2016 
• Revisor de un artículo en Computational Intelligence and Neurocience, ISSN 1687-5265, Hindawi, England, 

Índice JCR, factor de impacto 1.215 (2016), Q3, 8 febrero 2016. Fecha en que se terminó la revisión 16-03-16. 
• Revisor de un artículo en IET Generation, Transmission & Distribution, Inst Engineering Technology-IET, ISSN 

1751-8687, England, Índice JCR, factor de impacto 2.213 (2016), Q2, 1 abril 2016. Fecha en que se terminó la 
revisión 25-04-16. 

• Revisor de un artículo en Robotics and Computer Integrated Manufacturing, ISSN 0736-5845, Elsevier, 
England, Índice JCR, factor de impacto 2.846 (2016), Q1, 23 febrero 2016. Fecha en que se terminó la revisión 
24-03-16. 
 

o 2015 
• Revisor de un artículo en IET Generation, Transmission & Distribution, Inst Engineering Technology-IET, ISSN 

1751-8687, England, Índice JCR, factor de impacto 2.213 (2016), Q2, 28 de enero de 2015. Fecha en que 
terminó la revisión 24-02-2015. 

• Revisor de un artículo en Mechatronics, ISSN 0957-4158, Elsevier, England, Índice JCR, factor de impacto 
2.496 (2016), Q2, 11 noviembre 2015. 

• Revisor de un artículo en Ingeniería, Investigación y Tecnología, ISSN 1405-7743, FI-UNAM, Universidad 
Nacional Autónoma de México, Índice de Revistas Mexicanas de Investigación Científica y Tecnológica del 
CONACYT, México, 19 mayo 2015. 

• Revisor de un artículo en The Arabian Journal for Science and Engineering, ISSN 2193-567X, Springer 
Publishing, Germany, Índice JCR, factor de impacto 0.865 (2016), Q3, 5 noviembre 2015. 

 
o 2014 



• Revisor de un artículo en International Journal of Electrical Power and Energy Systems, ISSN 0142-0615, 
Elsevier, England, Índice JCR, factor de impacto 3.289 (2016), Q1, 29 Mayo 2014. 

• Revisor de un artículo en The International Journal of Robotics and Automation, ISSN: 0826-8185, ACTA Press 
IASTED, USA, Índice JCR, factor de impacto 0.674 (2016), Q4, 3 febrero 2014. Fecha en que se terminó la 
revisión 23-02-14 

• Revisor de un artículo en Ingeniería y Ciencia, ISSN 1794-9165, Universidad EAFIT, Índice Latindex, Medellín-
Colombia, 26 de marzo 2014. 

 
o 2013 
• Revisor de tres artículos en Ingeniería, Investigación y Tecnología, ISSN 1405-7743 FI-UNAM, Universidad 

Nacional Autónoma de México, Índice de Revistas Mexicanas de Investigación Científica y Tecnológica del 
CONACYT, México, 7 febrero 2013. 

• Revisor de un artículo en Ingeniería y Ciencia, ISSN 1794-9165, Universidad EAFIT, Índice Latindex, Medellín-
Colombia, 5 junio 2013. 

 
o 2012 
• Revisor de un artículo en Ciencia e Ingeniería Neogranadina, ISSN: 0124-8170, Facultad de Ingeniería, 

Universidad Militar Nueva Granada, Bogotá, Colombia, 11 octubre 2012. 
• Revisor de un artículo en Ingeniería, Investigación y Tecnología, ISSN 1405-7743 FI-UNAM, Universidad 

Nacional Autónoma de México, Índice de Revistas Mexicanas de Investigación Científica y Tecnológica del 
CONACYT, México, 5 septiembre 2012. 

 
REVISOR PARA CONGRESOS INTERNACIONALES / NACIONALES 

• Revisor de un artículo en el 2024 IEEE Conference on Artificial Intelligence (IEEE CAI 2024) efectuado del 25-
27 de Junio del 2024 en Marina Bay Sands, Singapore. Inicio y fin de revisión: 18-01-2024 - 22-01-2024. 

• Revisor de un artículo en el 2024 American Control Conference (ACC) efectuado del 8-12 de Julio del 2024 en 
Toronto, Canada. Inicio y fin de revisión: 23-10-2023 - 01-11-2023. 

• Revisor de dos artículos en el 2023 IEEE Congress on Evolutionary Computation (IEEE CEC-2023) efectuado 
del 1-5 de Julio del 2023 en Chicago, Estados Unidos. Inicio y fin de revisión: 02-02-2023 - 13-02-2023. 

• Revisor de dos artículos en el Congreso Nacional de Control Automático (AMCA-2023) efectuado del 25-27 de 
Octubre del 2023 en Acapulco de Juárez, Guerrero, México. Inicio y fin de revisión: 12-07-2023 - 08-08-2023. 

• Revisor de tres artículos en el 2022 IEEE Congress on Evolutionary Computation (IEEE CEC-2022) como parte 
de las actividades en el IEEE World Congress on Computational Intelligence (IEEE WCCI 2022) efectuado del 
18-22 de Julio del 2022 en Padova, Italia. Inicio y fin de revisión: 03-02-2022 - 29-03-2022. 

• Revisor de artículos en el IFAC World Congress (IFAC Word Congress-2020) efectuado del 12-17 de Julio del 
2020 en modo virtual. 

• Revisor de artículos en el Congreso Nacional de Control Automático (AMCA-2019) efectuado del 23-25 de 
Octubre del 2019 en Puebla, Puebla, México. 

• Revisor de artículos en el The Third International Conference on Biological Information and Biomedical 
Engineering efectuado del 20-22 de Julio del 2019 en Hangzhou, China. 

• Revisor de artículos en el IFAC World Congress (IFAC Word Congress-2017) efectuado del 9-14 de Julio del 
2017 en Toulouse, Francia. 

• Revisor de artículos en el Congreso Nacional de Control Automático (AMCA-2017) efectuado del 4-6 de 
Octubre del 2017 en Monterrey, Nuevo León, México. 

• Revisor de artículos en el 14th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2017) efectuado del 20-22 de septiembre del 2017 en Ciudad de México, México. 

• Revisor de artículos en el 13th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2016) efectuado del 26-30 de septiembre del 2016 en Ciudad de México, México. 

• Revisor de artículos en el 12th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2015) efectuado del 28-30 de octubre del 2015 en Ciudad de México, México. 

• Revisor de artículos en el 5th International Symposium on Multibody Systems and Mechatronics (MUSME-2014) 
efectuado del 21-24 de octubre del 2014 en Huatulco, Oaxaca, México. 

• Revisor de artículos en el Congreso Latinoamericano de Control Automático (CLCA-2014) efectuado del 14-17 
de octubre del 2014 en Cancún, Quintana Roo, México. 

• Revisor de artículos en el 11th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2014) efectuado del 29 de septiembre al 3 de octubre del 2014 en Ciudad del Carmen, 
Campeche, México. 

• Revisor de artículos en el 10th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2013) efectuado del 30 de septiembre al 4 de ocubre del 2013 en Ciudad de México, 
México. 

• Revisor de artículos en el Congreso Nacional de Control Automático (AMCA-2013) efectuado del 16-18 de 
Octubre del 2013 en Ensenada, Baja California, México. 

• Revisor de artículos en el 9th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2012) efectuado del 26-28 de Septiembre del 2012 en Ciudad de México, México. 



• Revisor de artículos en el 10th Mexican International Conference on Artificial Intelligence (MICAI-2011) 
efectuado del 26 de Noviembre al 4 de Diciembre del 2011 en Puebla, México. 

• Revisor de artículos en el 8th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2011) efectuado del 26-28 de Octubre del 2011 en Mérida, Yucatán, México. 

• Revisor de artículos en el 9th Mexican International Conference on Artificial Intelligence (MICAI-2010) efectuado 
del 8-13 de Noviembre del 2010 en Pachuca, Hidalgo, México. 

• Revisor de artículos en el 7th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2010) efectuado del 8-10 de Septiembre del 2010 en Chiapas, México. 

• Revisor de artículos en el 6th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and 
Automatic Control (CCE-2009) efectuado del 10-13 de Noviembre del 2009 en Toluca, Estado de México, 
México. 

 
EVALUADOR CONACYT 

• Participación en la evaluación de solicitudes de la Convocatoria Estancias Posdoctorales por México Iniciales 
2023 del Consejo Nacional de Humanidades, Ciencia y Tecnología (CONAHCYT), 03 de julio 2024. 

• Participación como Par Académico en la evaluación de solicitudes en el marco de la Convocatoria de Estancias 
Sabáticas al Extranjero 2023 – 1 del Consejo Nacional de Humanidades, Ciencia y Tecnología (CONAHCYT), 
11 de julio 2023. 

• Participación en la evaluación de solicitudes de la Convocatoria 2022 Estancias Posdoctorales por México del 
Consejo Nacional de Humanidades, Ciencia y Tecnología (CONAHCYT), 30 de agosto 2022. 

• Participación en la evaluación técnica de proyectos en el marco de la convocatoria Estímulo Fiscal a la 
Investigación y Desarrollo de Tecnología en el ejercicio 2021, 29 de Julio 2021. 

• Participación en la evaluación de solicitudes de la Convocatoria 2021 Estancias Posdoctorales por México, 25 
de agosto 2021. 

• Participación como Par Académico en la evaluación de Programas de Posgrado en el marco de la convocatoria 
de Renovación 2019 del Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 8 de junio 2020. 

• Participación como Par Académico en la evaluación de Programas de Posgrado en el marco de la convocatoria 
de Renovación 2019 del Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 18 de marzo 2020. 

• Evaluador de las propuestas de proyectos presentadas en el marco de la Convocatoria “Ciencia de Frontera 
2019”, 19 de marzo 2020. 

• Evaluador de un proyecto en respuesta al Estímulo Fiscal a la Investigación y Desarrollo de Tecnología, 1 de 
agosto 2019. 

• Evaluador del comité de pares académicos para la Evaluación Plenaria de Solicitudes de Réplica y Reposición 
de los programas de posgrado evaluados en agosto-septiembre en el marco de la Convocatoria 2018 del 
Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 1 de abril 2019. 

• Evaluador del comité de pares académicos para la Evaluación Plenaria de Solicitudes de Réplica de los 
programas de posgrado evaluados en agosto-septiembre en el marco de la Convocatoria 2018 del Programa 
Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC) y la evaluación de los programas de Nuevo Ingreso de la modalidad 
(Escolarizada, A Distancia y Posgrados con la Industria), 13 de noviembre 2018. 

• Evaluador en el proceso de selección de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Becas al Extranjero 
Convenios DAAD 2018 - 1”, 26 de junio 2018. 

• Evaluador de proyectos en la Convocatoria 2018 del Programa de Estímulos a la Innovación (PEI), 7 noviembre 
2017. 

• Evaluador en el proceso de selección de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias 
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2016 (1)”,23 abril 2016. 

• Evaluador en el proceso de selección de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias 
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2015 (3)”, 23 julio 2015. 

• Evaluador en el proceso de selección de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias 
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2015 (1)”, 17 marzo 2015. 

• Evaluador de proyectos de investigación en la Convocatoria "Investigación Científica Básica 2015" del "Fondo 
SEP - CONACYT", 18 septiembre 2015. 

• Evaluador del comité de pares académicos en la Convocatoria Extraordinaria 2014 para Programas de nuevo 
ingreso, reingreso y cambio de nivel del Programa Nacional de Posgrados de Calidad (PNPC), 12 enero 2015. 

• Evaluador de proyectos de investigación en la Convocatoria "Investigación Científica Básica 2014" del "Fondo 
SEP - CONACYT", 17 de octubre 2014. 

• Evaluador en el proceso de selección de candidatos a cursar estudios de Posgrado en el marco de la 
convocatoria para la Formación de Recursos Humanos de Alto Nivel en Programas de Posgrado de Calidad 
en el Extranjero 2014, Segundo Periodo, julio 2014. 

• Evaluador en el proceso de selección de candidatos a cursar estudios de Posgrado en el marco de la 
convocatoria “Estancias Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 
2014(3)”, 15 de agosto 2014. 

• Evaluador en el proceso de selección de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias 
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2012 (3)”, 27 septiembre 
2012. 



• Evaluador en el proceso de selección de las solicitudes presentadas en la convocatoria “Estancias 
Posdoctorales Vinculadas al Fortalecimiento de la Calidad del Posgrado Nacional, 2012 (1)”, 3 julio 2012. 

 
EVALUADOR NO CONACYT 

• Evaluador en el proceso de revisión de propuestas de investigación registrados enn el marco de la 
Convocatoria para Presentar Proyectos Científicos, de Desarrollo Tecnológico e Innovación y Divulgación para 
la Atención de Problemas Específicos de la Ciudad de México,8 de abril 2024.  

• Asesor de la Comisión Dictaminadora de Área de Ingeniería de la Universidad Autónoma Metropolitana para 
evaluar el Concurso de Oposición vinculado a la convocatoria CO.A.CBI.c.004.23, del Departamento de 
Energía, de la Unidad Azcapotzalco, para profesor Asociado de Tiempo Completo, 11 de abril 2024. 

• Revisor como parte de la comisión de admisión de la Red de Expertos en Robótica y Mecatrónica del Instituto 
Politécnico Nacional, septiembre 2022. 

• Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2022-2024 del programa de estímulos al 
desempeño de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 04-02-2022 - 10-02-2022. 

• Evaluador como parte de los Comités de Evaluación para revisar y valorar la calidad y factibilidad técnica de 
las tesis recibidas en el marco de la Convocatoria 2019 para otorgar el “Premio Eustaquio Buelna a la mejor 
tesis de posgrado”, del Fondo Estatal de Apoyo a la Ciencia, Tecnología e Innovación de Sinaloa, 1 de abril 
2020 

• Evaluador y revisor en la Comisión Dictaminadora para la plaza de Académico de Tiempo Completo en la línea 
de “Tecnologías para la Robótica y la Automatización” de la Universidad Iberoamericana, 19 de marzo 2020. 

• Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2020-2022 del programa de estímulos al 
desempeño de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 7 septiembre 2020. 

• Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2018-2020 del programa de estímulos al 
desempeño de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 9 marzo 2018. 

• Evaluador del Comité de Admisión para ingreso de integrantes a la Red de Expertos en Robótica y Mecatrónica 
del Instituto Politécnico Nacional desde el 2012 hasta el 2018. 

• Revisor como parte del comité académico de apoyo a la convocatoria 2016-2018 del programa de estímulos al 
desempeño de los investigadores del Instituto Politécnico Nacional, 15 marzo 2016. 

• Participación en el diseño del programa académico de Doctorado en Ingeniería en Sistemas Robóticos y 
Mecatrónicos en red con sede administrativa en el Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico en Cómputo 
del Instituto Politécnico Nacional y que acreditó como reciente creación con registro 004272, en el marco de la 
convocatoria Programas aprobados de nuevo ingreso, reingreso y cambio de nivel convocatoria 2014 1 
Modalidad Escolarizada número de convocatoria 290851, del PNPC del CONACYT. 

• Evaluador en el proceso de evaluación del Programa de Estímulos al Desempeño de los Investigadores 2012-
2014 del Instituto Politécnico Nacional, 23 Mayo 2012. 

• Jurado en el “6º Concurso Interpolitécnico de Minirobótica y 2º Concurso Internacional Politécnico de 
Minirobótica 2010”, CeCyT No. 7 “Cuauhtémoc”, 14-16 Abril 2010.  

 
SINODALÍAS DE EXÁMENES DE GRADO 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Cruz Mauricio 
Arteaga Escamilla por el grado de Doctor en Ciencias, Centro de Investigación y de Estudios Avanzados del 
Instituto Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 29 de junio 2022. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Misael Alejandro 
Sánchez Magos por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo 
Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 7 de julio 2021. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Oscar David 
Ramírez Cárdenas por el grado de Doctor en Robótica de la Universidad Tecnológica de la Mixteca, H. Cd. 
De Huajapan de León, Oaxaca, México, 14 de febrero 2020. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Diana Vania Lara 
Ortiz por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico 
en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 10 de diciembre 2020. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Iván Álvaro de 
Jesús Matehuala Morán por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y 
Desarrollo Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 17 de 
enero 2020. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Raúl López 
Muñoz por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo Tecnológico 
en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 17 de enero 2020. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. David Abraham 
Uribe Sosa por el grado de Maestría en Ciencias en Energía Renovable del Centro de Investigación Científica 
de Yucatán, A.C. (CICY), Mérida, Yucatán, México, 6 de diciembre 2019. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Eric Santiago 
Valentín por el grado de Doctor en Ingeniería en Sistemas Robóticos y Mecatrónicos, Centro de Innovación 
y Desarrollo Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 17 de 
enero 2019. 



• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Diego Alonso Flores 
Hernández por el grado de Doctor en Ingeniería en Sistemas Robóticos y Mecatrónicos, Centro de 
Innovación y Desarrollo Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, 
México, 24 de agosto 2018. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Héctor Cervantes 
Culebro por el grado de Doctor en Ciencias, Centro de Investigación y de Estudios Avanzados del Instituto 
Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 21 de junio 2018. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen predoctoral del C. Hugo Luis Serrano Molina 
por el grado de Doctor en Ingeniería en Sistemas Robóticos y Mecatrónicos, Centro de Innovación y 
Desarrollo Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 7 de 
noviembre 2017.  

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Doctor del C. Omar Mendoza 
Trejo por el grado de Doctor en Ciencias, Centro de Investigación y de Estudios Avanzados del Instituto 
Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 31 de marzo 2017. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Omar Aarón 
Guerrero Gómez por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo 
Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 27 de enero 2017. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Juan Antonio 
Rosales Castillo por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo 
Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 28 de junio 2017. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. José Uriel 
González Escalona por el grado de Maestría en Ciencias en Ingeniería de Cómputo, Centro de Investigación 
en Computación del Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, México, 9 de junio 2017. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen Predoctoral del C. Ignacio Enrique Llanez 
Caballero por el grado de Doctor en Ciencias en Energía Renovable del Centro de Investigación Científica 
de Yucatán, A.C. (CICY), Mérida, Yucatán, México, 2 de diciembre 2016. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Miguel Vivanco 
Pizarro por el grado de Maestría en Ingeniería, Universidad Politécnica de Puebla (UPP), Puebla, México, 24 
de junio 2016. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Jesús Manuel 
Vázquez Nicolás por el grado de Maestría en Ciencias en Ingeniería de Cómputo con Opción en Sistemas 
Digitales, Centro de Investigación en Computación del Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, 
México, 26 de enero 2016. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Cruz Antonio 
Arteaga Escamilla por el grado de Maestría en Ciencias, Centro de Investigación y de Estudios Avanzados 
del Instituto Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 4 de febrero 2016. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Rubén García 
Saldívar por el grado de Maestría en Ciencias, Centro de Investigación y de Estudios Avanzados del Instituto 
Politécnico Nacional (CINVESTAV-IPN), CDMX, México, 27 de febrero 2015. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Gerardo Arturo 
Ponce de León por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo 
Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 15 de enero 2015. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Eder Sánchez 
Díaz por el grado de Maestría en Ciencias de la Computación, Centro de Investigación en Computación del 
Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, México, 6 de julio 2015. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Luis Cesar 
González García por el grado de Maestría en Tecnología de Cómputo, Centro de Innovación y Desarrollo 
Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional (CIDETEC-IPN), CDMX, México, 20 de enero 2014. 

• Participación en comités tutoriales, así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Adolfo González 
Vila por el grado de Maestro en Ciencias en Ingeniería de Cómputo con Opción en Sistemas Digitales, 
Centro de Investigación en Computación del Instituto Politécnico Nacional (CIC-IPN), CDMX, México, 14 de 
enero 2014. 

• Participación en comités tutoriales así como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Rodrigo 
Negrete Melo por el título de Ingeniero en Mecatrónica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologías 
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 18 de mayo 2012. 

• Participación en comités tutoriales así como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Carlos 
Fernando Navarro Muñoz por el título de Ingeniero en Mecatrónica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en 
Tecnologías Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 18 de mayo 2012. 

• Participación en comités tutoriales así como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Daniel Serrano 
Fernández por el título de Ingeniero en Mecatrónica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologías 
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 3 de febrero 2012. 

• Participación en comités tutoriales así como sinodal de examen de grado de Maestría del C. Betania 
Hernández Ocaña por el grado de Maestro en Computación Aplicada, Centro de Enseñanza LANIA, Xalapa, 
Veracruz, México, 3 de noviembre 2011. 



• Participación en comités tutoriales así como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Jorge Álvarez 
Toledo por el título de Ingeniero en Mecatrónica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologías 
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 8 de noviembre 2011. 

• Participación en comités tutoriales así como sinodal de examen de grado de Licenciatura del C. Edgar López 
Muzquiz por el título de Ingeniero en Mecatrónica, Unidad Profesional Interdisciplinaria en Tecnologías 
Avanzadas del Instituto Politécnico Nacional (UPIITA-IPN), CDMX, México, 25 de octubre 2011. 

 
ORGANIZACIÓN DE CONGRESO 

 Miembro del comité del programa del 4th International Conference on Robotics, Computer Vision and Intelligent 
Systems, celebrado en Roma, Italia, del 25-27 de febrero del 2024. 

 Co-chair del 10th International Conference on Soft Computing & Machine Intelligence (ISCMI), celebrado en la 
Ciudad de México, México (Conferencia virtual), del 25-26 de Noviembre del 2023. 

 Co-chair del 12th International Congress Technological Trends in Computing, celebrado en la Ciudad de 
México, México, del 12-16 de Octubre del 2016. 

 Co-chair del 11th International Congress Technological Trends in Computing, celebrado en la Ciudad de 
México, México, del 11-14 de Octubre del 2015. 

 Organizador del 1er Encuentro de la Red de Expertos en Robótica y Mecatrónica del Instituto Politécnico 
Nacional, celebrado en el Centro de Investigación en Computación, Ciudad de México, México, del 3-4 de 
diciembre 2012. 

 
ASOCIACIONES CIENTÍFICAS Y PROFESIONALES 

 Miembro de la IEEE región R9 -Latin America con número 92351189 en el periodo 2020 - actual. 

 Miembro de la IEEE Computational Intelligence Society en el periodo 2020 – actual. 

 Miembro del Registro Conacyt de Evaluadores Acreditados (RCEA), número de registro RCEA-07-24356-2012 
desde el 2012. 

 Miembro de la Red de Expertos en Robótica y Mecatrónica del Instituto Politécnico Nacional para el periodo 
10/10/2012 – 15/10/2024. 

 
ACTIVIDADES DE COORDINACIÓN 

 Editor asociado de la revista International Journal of Dynamics and Control (IJDC) (ISSN 2195-2698) de la 
editorial Springer. Abril 2023 - Actual 

 Editor de tema del número especial titulado “Metaheuristics for the Planning, Design and Control of Mechatronic 
Systems with Energy Efficiency in Engineering Applications” en la revista “Energies” (ISSN 1996-1073) de la 
editorial MDPI. Junio 2022 – Julio 2023. 

 Editor de un número especial titulado “Metaheuristics for the Planning, Design and Control of Mechatronic 
Systems with Energy Efficiency in Engineering Applications” en la revista “Energies” (ISSN 1996-1073) de la 
editorial MDPI. Junio 2022 – Julio 2023. 

 Coordinador del nodo del CIDETEC-IPN de la Red de Expertos en Robótica y Mecatrónica del Instituto 
Politécnico Nacional para el periodo 2012 – 2017 y 2021 - 2024. 

 Coordinador de la Línea de Generación del Conocimiento de Mecatrónica del Centro de Innovación y Desarrollo 
Tecnológico en Cómputo del Instituto Politécnico Nacional para el periodo 2013 - 2016. 

 
PONENCIAS INVITADAS 
 
23 Oct 2024 Participación como expositor en la conferencia “Optimización en Ingeniería”, como parte del 4° 

Congreso Internacional y 10° Congreso Nacional de Ingeniería y Tecnologías para el Desarrollo 
Sustentable (CONAINTE), en las instalaciones del Instituto Tecnológico Superior del Occidente 
del Estado de Hidalgo, 23-25 Octubre 2024, Mixquihuala de Juárez, Hidalgo, México. 

 
15-Dic. 2021 Participación como expositor en la conferencia virtual “Optimización bioinspirada aplicada en 

el diseño de sistemas mecatrónicos”, como parte del Primer Seminario de Avances de Tesis 
del Doctorado en Ingeniería Aplicada del Doctorado en Ingeniería Aplicada, Universidad 
Veracruzana, Facultad de Ingeniería de la Construcción y el Hábitat, 15-16 Diciembre 2021, 
Veracruz, Ver. (Conferencia Virtual), México. 

 
17-Sept. 2021 Participación como expositor en la conferencia virtual “Aplicaciones de la optimización de 

sistemas mecatrónicos con el uso de inteligencia computacional”, como parte del 1er Ciclo de 



Conferencias - Talento México - Boliviano a través del Departamento de Mecánica de la 
Facultad de Ciencias y Tecnología y la Dirección de Investigación Científica y Tecnológica de 
la Universidad Mayor de San Simón, 13-17 Septiembre 2021, Ciudad Cochabamba, Bolivia. 

 
23 Abril 2021 Participación como expositor en la conferencia virtual “Inteligencia computacional en la 

optimización de sistemas mecatrónicos”, como parte del 6° Foro de Investigación “Ecos de 
Ciencia y Tecnología” a través del CET 1 “Walter Cross Buchanan” del Instituto Politécnico 
Nacional, CDMX (Conferencia Virtual), México. 

 
18 Oct. 2019 Participación como expositor en la conferencia “Optimización de sistemas mecatrónicos a 

través de cómputo bioinspirado”, como parte del 4to Congreso Internacional de Ingenierías del 
Tecnológico Nacional de México a través del Instituto Tecnológico de Milpa Alta, CDMX, 
México. 

 
29 Oct. 2019 Participación como expositor en la conferencia “Optimización de sistemas mecatrónicos”, como 

parte del 1er Ciclo de conferencias de ingeniería Mecatrónica 2019 del Tecnológico Nacional 
de México a través del Instituto Tecnológico Superior de Acayucan, Acayucan, Veracruz, 
México. 

 
14 Sept. 2017 Participación como expositor en la conferencia “Sistemas mecatrónicos superiores: Una 

perspectiva a través de optimización y aplicaciones”, en la Escuela de Optimización, Simulación 
y Métodos Numéricos en Robótica, Centro de Investigación en Matemáticas, Guanajuato, 
Guanajuato, México. 

 
12 Mayo 2017 Participación como expositor en la conferencia “Diseño mecatrónico enfoque a través de 

optimización y aplicaciones”, en el XIV Congreso Internacional de Informática, Robótica, 
Mecatrónica y Tecnologías, Centro Nacional de Capacitación Universitaria, Mazatlán, Sinaloa, 
México. 

 
25 Nov 2016 Participación como expositor de la plática “Importancia de la optimización en el diseño de 

sistemas mecatrónicos”, en el Seminario Departamental, Unidad Profesional Interdisciplinaria 
en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas, Instituto Politécnico Nacional, Ciudad de México, 
México. 

 
8 Nov 2016 Participación como expositor en la conferencia “Optimización en el diseño y control de sistemas 

mecatrónicos”, en la XVII Semana de Ingeniería Electrónica, Electromecánica, Mecatrónica y 
Manufactura, Instituto Tecnológico de Sonora, Cuidad Obregón, Sonora, México. 

 
3 Oct. 2016 Participación como expositor de la conferencia “Diseño de sistemas mecatrónicos a través de 

la optimización”, en la III Jornada Tecnológica, Centros de Estudios Científicos y Tecnológicos 
No. 1, Ciudad de México, México. 

 
6 Nov. 2012 Participación como expositor de la conferencia “Diseño Concurrente en Sistemas 

Mecatrónicos” en la VIII Semana de la Ingeniería SEMIN 2012. Universidad Politécnica de 
Puebla, 5-9 Noviembre 2012, Puebla, Puebla, México. 

 
26 Oct. 2011 Participación como expositor de la conferencia “Sistemas mecatrónicos: Metodología de diseño 

moderna y aplicaciones” en el Evento 18 Semana Nacional de Ciencia y Tecnología. Centro 
de Estudios Científicos y Tecnológicos No. 1, 24-28 Octubre 2011, México D.F., México. 

 
24 Oct. 2007 Participación como expositor de la conferencia “Diseño y construcción de robots” en el Evento 

Académico Multidisciplinario. Instituto Tecnológico de Orizaba, 24 de Octubre 2007, Orizaba, 
Veracruz, México. 

 


